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Tento dokument je chranén autorskymi pravy spole¢nosti DJI a vSechna prava jsou
vyhrazena. Pokud spolecnost DJI nepovoli jinak, nejste opravnéni pouZivat ani povolit jinym
osobam pouZivat tento dokument nebo jakoukoli jeho ¢ast.

rozmnozovanim, pfenosem nebo prodejem dokumentu. Tento dokument a jeho obsah
pouZivejte pouze jako navod k obsluze produktd DJI. Dokument by nemél byt pouzivan

k jinym tcellm.

V pfipadé rozdild mezi réznymi verzemi je rozhodujici anglicka verze.

e N
Q vyhledavani kli€ovych slov

Vyhledejte klicova slova jako "baterie" a "instalace" a najdéte téma. Pouzivate-li ke Cteni
tohoto dokumentu program Adobe Acrobat Reader, spustte vyhledavani stisknutim
klaves Ctrl+F v systému Windows nebo Command+F v systému Mac.

4 PFechod na téma

Kompletni seznam témat najdete v obsahu. Kliknutim na téma prejdete prislusné &asti.

Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliseni.
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DJI Mavic 4 Pro UzZivatelska pFirucka

PouZivani této pfiruc

/N Dulezité 4 Rady a tipy Odkaz

Na DJI™ najdete vyukové videa a nasledujici dokumenty:
1. Bezpecnostni pokyny

2. Struc¢ného pravodce

3. Ulivatelskou prirucku

PFed pouZitim doporucujeme shlédnout vSechna vyukova videa a precist si bezpecnostni
pokyny. PFed prvnim pouzitim si nezapomernite precist Strucného privodce a dalsi informace
naleznete v této uZivatelské prirucce.

PFejdéte na nize uvedenou adresu nebo naskenujte QR kéd a podivejte se na vyukova videa,
ukazuiji, jak produkt bezpecné pouzivat:

https://www.dji.com/mavic-4-pro/video

Nezapomerite béhem letu pouzivat aplikaci DJI Fly. Naskenujte QR kéd a stahnéte si nejnovéjsi
verzi.
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DJI Mavic 4 Pro UzZivatelska prFirucka

.;'Q':. » Dalkovy ovladac s obrazovkou ma jiz nainstalovanou aplikaci DJI Fly.

*  Chcete-li pouzivat funkce, jako je QuickTransfer, stahnéte si do mobilniho zafizeni
aplikaci DJI Fly.

»  Verze operacnich systémU Android a iOS podporované aplikaci DJI Fly najdete
na internetové strance https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-fly.

e Rozhrani a funkce DJI Fly se mohou liSit v zavislosti na aktualizaci verze softwaru.
Skutecné uZzivatelské zkuSenosti jsou zavislé na pouZité verzi softwaru.

* Pro zvyseni bezpecnosti je let omezen na vysku 30 m a dosah 50 m, pokud neni béhem letu pfipojen
nebo prihlaSen do aplikace. To plati pro aplikaci DJI Fly a vSechny aplikace kompatibilni s drony DJI.

Stahnéte si DJI Assistant 2

DJI ASSISTANT™ 2 (fada Consumer Drones) ke staZeni na internetové strance:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series.

A

*  Provozni teplota tohoto produktu je -10 °C az 40 °C. Nesplriuje standardni provozni
teplotu pro vojenské pouziti (-55 °C az 125 °C), ktera je vyzadovana pro odolnost
vuci vétsim vykyvim okolnich teplot. Produkt pouZivejte pouze v souladu s pokyny
a pouze pro aplikace, které splfiuji pozadavky na provozni teplotu dané tfidy.
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1

Profil produktu

1.1 Prvni pouZiti

Kliknutim na odkaz nebo naskenovanim QR kodu si mdzZete prohlédnout vyukova videa.

https://www.dji.com/mavic-4-pro/video

PFiprava dronu

1. Sundejte kryt.

£~ -

=

2. Ujistéte se, Ze je baterie v letadle nainstalovana. Jednim stisknutim tlacitka napéjeni

dron zapnéte.

3. RozloZte ramena dronu podle obrazku.
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Automatické zapnuti: Rozlozenim pravého zadniho ramene se dron standardné zapne.

Automatické vypnuti: Sklopenim pravého zadniho ramene se spusti automatické
odpogitavani pro vypnuti. Chcete-li vypnuti zrusit béhem odpoctu, stisknéte jednou
tlacitko napajeni. Ve vychozim nastaveni je funkce Fold Arm to Power (Zapnuti
rozlozenim ramene) povolena. Funkci mizete povolit nebo zakazat v aplikaci DJI Fly,
kdyz je dron pfipojen k dalkovému ovladaci. Ujistéte se, ze firmware dronu, firmware
baterie a aplikace jsou aktualizovany na nejnové&jsi verzi. V opacném pfipadé nemusi
byt funkce k dispozici.

Rucni zapnuti/vypnuti: Stisknéte a poté stisknéte a podrzte tlacitko napajeni pro zapnuti
nebo vypnuti dronu.

Pokud dron po aktivaci baterie nevzlétne, pfejde baterie po vypnuti dronu

na urcitou dobu opét do rezimu spanku. V takovém pfipadé stisknéte tlacitko
napajeni nebo baterii nabijte, aby se znovu aktivovala, a teprve poté pouZijte funkci
Zapnuti rozlozenim ramene.

Pokud je port USB-C dronu pouzivan, rozloZeni ramene nezpusobi zapnuti dronu.
Pred pouzitim funkce Zapnuti rozloZzenim ramene odpojte USB-C a pockejte
nékolik sekund.

Pokud dron pravé nacita album, stahuje materialy nebo aktualizuje firmware,
sklopeni ramene nezpusobi jeho vypnuti.

© 2025 DJI Vaechna préva vyhrazena. 11



e Pokud dojde ke kolizi béhem letu, funkce automatického vypnuti nebude fungovat.
Funkce bude k dispozici po opétovném spusténi dronu.

/\ ¢ Knabijeniinteligentni letové baterie doporucujeme pouZivat originalni
nabijecku.
* Pred zapnutim dronu se ujistéte, Ze je sundany kryt a Ze jsou vSechna ramena
rozloZena. Jinak mize dojit k ovlivnéni autodiagnostiky dronu.

» Pokud dron nepouZzivate, nasadte Glozny kryt. Po instalaci mirné upravte Uhel
gimbalu a polohu vrtule, abyste zajistili bezpecné ulozeni.

PFiprava dalkového ovladace

DJI RC Pro 2

Zapnuti/vypnuti

RozloZte antény smérem dol(.

Vysurite rameno pro zapnuti.

12 © 2025 Dji Viechna préva vyhrazena



Jednim stisknutim tlacitka napdjeni zkontrolujte aktualni Groven nabiti baterie.

Stisknutim a podrzenim tlacitka dalkovy ovladac zapnete nebo vypnete.

Aktivace dalkového ovladace

PFed prvnim pouzitim je tfeba aktivovat dalkovy ovladac. PFi aktivaci se ujistéte, Ze se dalkovy

ovlada¢ muZe pfipojit k internetu. Pfi aktivaci dalkového ovladace postupujte podle nize
uvedenych krokd.

Welcome to DJI RC PRO 2

Deutsch

- L@

Espariol

o

DJI RC 2

1. Vyjméte ovladaci packy z tloznych slotd a nasadte je na dalkovy ovladac.
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2. Rozlozte antény.

3. Dalkovy ovladac je potreba pred prvnim pouZzitim aktivovat a k aktivaci je nutné pripojent
k internetu. Stisknéte a poté stisknéte a podrzte tlac¢itko napajeni pro zapnuti
dalkového ovladace. Podle pokyn( na obrazovce aktivujte dalkovy ovladac.

Aktivace

PFed prvnim pouZzitim je nutné produkt aktivovat. Zapnéte dron, resp. dalkovy ovladac,
a poté postupuijte podle pokynt na obrazovce. Pro aktivaci je nutné pfipojeni k internetu.

Propojeni dronu a dalkového ovladace

Po aktivaci se dron automaticky propoji s dalkovym ovladacem. Pokud automatické propojenf
selZe, postupuijte podle pokyn( na obrazovce v aplikaci DJI Fly a provedte manualni sparovani
dronu a ovladace.

Aktualizace firmwaru

Kdyz je k dispozici aktualizace firmwaru, zobrazi se v aplikaci DJI Fly upozornéni.
Aktualizujte firmware, kdykoli se objevi upozornéni, abyste zajistili optimalni uzivatelsky zazitek.

14 © 2025 bl Vsechna prava vyhrazena.



1.2 Prehled

Dron

1. Prfimy LiDAR 1 7. Predni LED diody
2. Systém vSesmérového vidéni 8. Pristavaci podvozek (vestavéné
antény)

3. Gimbal a kamera
A 9. Indikétory stavu dronu
a. Fotoaparat Hasselblad
S I 10. Motory
b. Stredni teleobjektiv
o 11. Vrtule
C. Teleobjektiv
L 12. Inteligentni letova baterie
4. Pomocné svétlo
) L . ) 13. Tlacitko napajeni
Trojrozmérny infracerveny

snimaci systém ™ 14. LED indikatory Grovné nabiti baterie

6. Bateriové spony 15. Port USB-C
16. Slot pro microSD kartu

[11 3D infracerveny snimaci systém a dopredu smérujici LiDAR splfiuji poZadavky na bezpecnost lidského oka
pro laserové vyrobky tfidy 1.
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Dalkovy ovladaé DJI RC Pro 2

N

O ©®© N o U o~ W N

- o
w N = O

14.
15.

opuCem i
Dotykovy displej

Ovladaci packy

Otocny voli¢

Tlacitko zpét

PFepinac letového rezimu
Reproduktor

Slot pro kartu microSD

Port USB-C

Port HDMI

. Mikrofon
. Stavovy LED indikator
. LED indikatory stavu baterie

. Tlacitko pozastaveni letu/navratu

do vychoziho bodu (RTH)
5D tlacitko

Antény

16 © 2025 Dji Viechna préva vyhrazena

16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

Otocny voli¢ gimbalu

Tlacitko zaznamu

Tlacitko napajeni

Tlacitko ostreni/spousté

Otocny voli¢ pro nastaveni kamery
PrizpUsobitelné tlacitko C2

PrizpUsobitelné tlacitko C1




Dalkovy oviladac DJI RC 2

1. Kontrolni ty€inky 13. Ovladaci kolecko fotoaparatu

2. Antény 14. Tlacitko ostfeni/spousté

3. Stavova LED dioda 15. Reproduktor

4. Kontrolky LED urovné nabiti baterie 16. Sloty pro ukladani fidicich jednotek

5. Tlacitko pozastaveni letu/navratu na 17. Prizpusobitelné tlacitko C2
domovskou obrazovku (RTH) 18. Pfizpusobitelné tlacitko C1

6. Prepinac letového rezimu
7. Tlacitko napajeni

8. Dotykovy displej

9. PortUSB-C

10. Slot pro kartu microSD

11. Otocny ovladac¢ kardanu

12. Tlagitko zaznamu
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Bezpeclnost letu
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2 Bezpec¢nost letu

Po dokonceni predletové pfipravy doporucujeme trénovat letové dovednosti a nacvi¢ovat
bezpecny let. Vyberte si vhodny prostor pro létani podle nasledujicich letovych pozadavki
a omezeni. PFi létani pfisné dodrzujte mistni zakony a predpisy. PFed letem si prectéte
Bezpecnostni pokyny, abyste zajistili bezpecné pouzivani vyrobku.

2.1 Letova omezeni
Systém GEO (Geospatial Environment Online)

Systém DJI Geospatial Environment Online (GEO) je globalni informacni systém, ktery
poskytuje informace v realném case o bezpecnosti letl a aktualizacich omezeni a zabrariuje
bezpilotnim letadldim létat v omezeném vzdusném prostoru. Za vyjimecnych okolnosti Ize
uzavrené oblasti odemknout a umoZznit do nich let. PFedtim musite podat Zadost

0 odemknuti na zakladé aktualni Urovné omezeni v planované oblasti letu.

Systém GEO nemusi byt pIné v souladu s mistnimi zdkony a predpisy. Za bezpecnost letu je
odpovédny uZivatel a pfed podanim Zadosti o odblokovani zakazané oblasti ma povinnost
se seznamit s prislusnymi zakonnymi a regulacnimi poZzadavky mistnich organt.

DalSi informace o systému GEO najdete na internetovych strankach https://fly-safe.dji.com.

Letové limity

Z bezpecnostnich ddvodU jsou ve vychozim nastaveni povolena letova omezeni, ktera vam
pomohou dron bezpecné ovladat. MlzZete nastavit letové limity pro vysku a vzdalenost.
VysSkova omezeni, omezeni vzdalenosti a GEO zény funguji sou¢asné, aby bylo mozné ovladat
bezpecnost letu, kdyz je k dispozici globalni navigacni satelitni systém (GNSS). Pokud neni
GNSS k dispozici, Ize omezit pouze vysku.

Omezeni vy3ky a vzdalenosti letu

Maximalni vySka omezuje vysku letu dronu, zatimco maximalni vzdalenost omezuje polomér
letu kolem vychoziho bodu dronu. Pro zvySeni bezpecnosti letu je mozné tyto limity upravit
v aplikaci DJI Fly.

1. Maximalni nadmorska vyska
2. Vychozi bod (horizontalni poloha)
3. Maximalni vzdalenost

4. Vyska letadla po vzletu

© 2025 DJi Viechna prava vhrazena. 19
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Silny signal GNSS

Letova omezeni Upozornéni v aplikaci DJI Fly
Maximalnf{ Vyska dronu nesrpl p!rekroat hodnotu Max flight altitude reached.
nadmofska vyska | hastavenou v aplikaci DJI Fly. (Dosazeni maximalni vysky letu.)
PFima vzdalenost od dronu ) .
k vychozimu bodu nesmi prekrocit Max flight distance reached.
Maximalni vye p (Dosazena maximalni vzdalenost
vzdalenost maximalni letovou vzdalenost letu.)
nastavenou v aplikaci DJI Fly.
Slaby signal GNSS
Letova omezeni Upozornéni v aplikaci DJI Fly
* Vyskaje omezena na 30 m
od mista vzletu, pokud
je k dispozici dostatek svétla.
* Vyskaje omezena na 3 mnad
zemi, pokud neni k dispozici
dostatek svétla a 3D
Maximalni fnfrace[wleny snimaci system Max flight altitude reached.
nadmorska vyska je funkeni. (Dosazeni maximalni vy3ky letu.)
* Vyskaje omezenana30m
od mista vzletu, pokud nenf
k dispozici dostatek svétla
a 3D infracerveny snimaci
neni funkeni.
Maximalni 74adné omezeni
vzdalenost

/N +  PFikazdém zapnuti dronu se omezeni vy$ky automaticky zrusi, dokud je signal
GNSS silny (sila signalu GNSS 2 2), a omezeni se neprojevi ani v pfipade, Ze signal
GNSS poté zeslabne.

e Pokud dron vyleti kvuli setrvacnosti mimo nastaveny letovy dosah, muzete jej
stale ovladat, ale nemuUzete s nim letét do vétsi vzdalenosti.

GEO zbny

Systém DJI GEO oznacuje bezpecna letova mista, poskytuje Urovné rizika a bezpecnostni
upozornéni pro jednotlivé lety a nabizi informace o omezeném vzdusném prostoru. Viechny
omezené letové prostory se oznacuji jako GEO zény, které se dale déli na Restricted Zones
(Zakazané zény), Authorization Zones (Autorizované zény), Warning Zones (Varovné zény),
Enhanced Warning Zones (Rozsifené varovné zény) a Altitude Zones (VySkové omezené zdny).

20 © 2025 DJi Viechna préava vyhrazena.



Tyto informace mdZete zobrazit v redlném &ase v aplikaci DJI Fly. GEO zény jsou specifické
letové oblasti, mimo jiné vcetné letist, mist konani velkych akci, mist, kde doslo k mimoFradnym
udélostem (napf. lesni pozary), jadernych elektraren, véznic, vladnich objekt( a vojenskych
zafizeni. Ve vychozim nastaveni systém GEO omezuje vzlety a lety v zonach, které mohou
vyvolat bezpec¢nostni nebo jiné obavy. Mapa GEO zén, kterd obsahuje komplexni informace

0 GEO zénach po celém svété, je k dispozici na oficidlnich internetovym strankach spolecnosti
DJI: https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Odemknuti z6n GEO

Funkce Self-Unlocking je urc¢ena k odemykani autorizacnich zén. Chcete-li z6nu odemknout,
musite odeslat Zadost o odemceni prostrednictvim internetovych stranek DJI FlySafe

na internetové strance https://fly- safe.dji.com. Jakmile je Zddost ohledné odemknuti schvalena,
mUZete synchronizovat licenci pro odblokovani prostfednictvim aplikace DJI Fly. Pro odemdceni
zény mlzZete alternativné spustit nebo letét s dronem primo do schvalené autorizacni zony

a postupovat podle pokynt v aplikaci DJI Fly pro odemknuti zény.

Funkce Custom Unlocking je pfizplsobena uZivatelim se specidlnimi poZadavky. Urcuje
uzivatelem definované vlastni letové oblasti a poskytuje dokumenty s letovymi opravnénimi
specifickymi pro potreby rliznych uzivatel(. Tato moznost odblokovani je k dispozici ve vech
zemich a regionech a Ize o ni pozadat prostfednictvim internetovych stranek DI FlySafe na
internetovych strankach https://fly-safe.dji.com.

AN« Zdavodu zajisténi bezpecnosti letu nebude dron po vletu do odemcené zény
schopen z ni vyletét. Pokud je vychozi bod mimo odemcenou zénu, dron se nebude
moci vratit zpét do vychoziho bodu.

2.2 Pozadavky na letové prostredi

1. NELETEJTE za nepfiznivého pocasi, jako je naptiklad silny vitr, snih, dést a miha.

2. Létejte pouze v otevienych prostorech. Vysoké budovy a velké kovové konstrukce mohou
ovlivnit pfesnost kompasu a systému GNSS. Po vzletu pockejte na hlasové upozornéni, ze
byl vychozi bod aktualizovan, a teprve poté pokracujte v letu. Pokud dron vzlétl pobliz
budov, nelze zarucit pfesnost vychoziho bodu. V takovém pripadé vénujte b&éhem
automatického navratu do vychoziho bodu (RTH) zvySenou pozornost aktualni poloze
dronu. KdyZ se dron bliZi k vychozimu bodu, doporucujeme automaticky navrat zrusit
a dron manualné navést na vhodné misto pfistani.

3. Dron pouzivejte v dosahu pfimé viditelnosti (VLOS). Vyhybejte se hordm a strom0m, které
blokuji signal GNSS. Jakykoliv let mimo vizualni dosah (BVLOS) je mozné provést pouze
tehdy, pokud vykon dronu, znalosti a dovednosti pilota a ovladani bezpecnostnich opatfeni
odpovidaji mistnim predpisim pro BVLOS. Vyhybejte se prekazkam, daviim lidi, strom@m
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a vodnim plocham. Z bezpec¢nostnich dtvodu NELETEJTE s dronem v blizkosti letiét, dalnic,
zelezni¢nich stanic, zelezni¢nich trati, center mést nebo jinych citlivych oblasti, pokud
nemate povoleni nebo souhlas podle mistnich predpist.

4. Pokud je signal GNSS slaby, létejte s dronem v prostfedi s dobrym osvétlenim
a viditelnosti. Za Spatnych svételnych podminek nemusi systém vidéni pracovat spravné.

5. Minimalizujte ruseni tim, Ze se vyhnete oblastem s vysokou Urovni elektromagnetismu,
jako jsou napfriklad mista v blizkosti elektrického vedeni, zakladnovych stanic, elektrickych
rozvoden a vysilacich vézi.

6. Vykon dronu a jeho baterie je pfi letu ve velkych vySkach omezeny. Létejte opatrné.
NELETEJTE nad stanoveny rozsah nadmorské vysky.

7. Brzdnadraha dronu je ovlivnéna vyskou letu. Cim v&tsi je vyska, tim v&tsi je brzdna draha.
PFi letu ve velkych vysSkach byste si méli vyhradit dostatecnou brzdnou drahu, abyste
zajistili bezpecnost letu.

8. V polarnich oblastech nelze GNSS dronu pouZivat. Misto toho pouZijte systém vidéni.
9. NEVZLETEJTE z pohybujicich se objekt(i, jako jsou napfiklad auta, lodé& a letadla.

10. NEVZLETEJTE z jednobarevnych povrch(i nebo povrchi se silnymi odlesky, jako je napfiklad
stfecha automobilu.

11. Co nejvice se vyhnéte pouzivani dronu v prasném prostredi, aby se zabranilo vniknuti
prachu a poSkozeni dronu a gimbalu.

12. NEPOUZIVEJTE dron v prostredi s rizikem poZaru nebo vybuchu.

13. Dron, dalkovy ovladac, baterii, nabijecku baterii a nabijeci hub pouZzivejte v suchém
prostredi.

14. Dron, dalkovy ovladac, baterii, nabijecku baterii a nabijeci hub NEPOU?iVEJTE v blizkosti
nehod, pozarl, vybuchd, povodni, tsunami, lavin, sesuvl pady, zemétfeseni, prachu,
pisecnych boufi, solné mlhy nebo plisni.

15. NEPOUZIVEJTE dron blizko hejn ptakd.

2.3 Odpovédné pouzivani dronu

Abyste predesli vaznym zranénim a $kodam na majetku, dodrZujte nasledujici pravidla:

1. Ujistéte se, Ze nejste pod vlivem anestetik, alkoholu nebo drog, netrpite zavratémi,
unavou, nevolnosti ani jinymi stavy, které by mohly zhorsit schopnost bezpe¢né
ovladat dron.

2. Po pfistani nejprve vypnéte dron a poté vypnéte dalkovy ovladac.
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3. NESMITE shazovat, vypoustét, stfilet ani jinak vrhat nebezpeéna uzitedna zatizeni na
budovy, osoby nebo zvifata, ktera by mohla zpUsobit zranéni osob nebo §kody na majetku.

4. NEPOUZIVEJTE dron, ktery byl nahodné poskozen, havaroval nebo neni v dobrém stavu.

5. Ujistéte se, Ze jste dostatecné proskoleni a mate pohotovostni plany pro pfipad nouze
nebo incidentu.

6. Ujistéte se, Ze mate letovy plan. NELETEJTE s dronem bezohledné.

7. P¥i pouzivani kamery respektujte soukromi ostatnich. Dbejte na dodrzovani mistnich
zakon, predpist a moralnich norem tykajicich se ochrany soukromi.

8. NEPOUZIVEJTE tento vyrobek k jinému nez k béZnému osobnimu pouziti.

9. NEPOUZIVEJTE jej k nezakonnym nebo nevhodnym G&eltim, jako je napfiklad $pionaz,
vojenské operace nebo neopravnéné vysetfovani.

10. NEPOUZIVEJTE tento produkt k pomlouvani, zneuzivani, obtéZovani,
pronasledovani, vyhrozovani nebo jinému porusovani zakonnych prav, jako je napfiklad
pravo na soukromi a publicitu jinych osob.

11. NEVSTUPUJTE na soukromy pozemek jinych osob.

2.4 Kontrolni seznam pied letem

1. Sundejte z dronu vSechny ochranné ¢asti.

2. Ujistéte se, Ze jsou inteligentni letova baterie a vrtule pevné namontovany.

w

Zkontrolujte, zda jsou délkovy ovlada¢, mobilni zaFizeni a inteligentni letova baterie pIné
nabité.

Zkontrolujte, zda jsou ramena dronu a vrtule rozloZeny.
Zkontrolujte, zda gimbal a kamera funguji normalné.

Ujistéte se, Ze motorlm nic nebranf a Ze funguji normainé.
Zkontrolujte, zda je aplikace DJI Fly Uspésné pfipojena k letadlu.

Zkontrolujte, zda jsou vSechny €ocky a snimace kamery Cisté.

o © N o U ok

Pouzivejte pouze originalni dily DJI nebo dily autorizované spole¢nosti DJI.
Neautorizované dily mohou zpUsobit poruchy systému a ohrozit bezpecnost letu.

10. Ujistéte se, Ze je v aplikaci DJI Fly nastavena funkce Obstacle Avoidance Action (Akce
pro vyhybani se prekazkam) a ze Max Altitude (Maximalni vyska), Max Distance
(Maximalni vzdalenost) a Auto RTH Altitude (VySka automatického RTH) jsou spravné
nastaveny podle mistnich zdkont a predpis(.
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Zakladni let
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3 Zakladni let

3.1 Automaticky vzlet/pfistani

Automaticky vzlet
1. Spustte aplikaci DJI Fly a vstupte do zobrazeni kamery.
2. Provedte v3echny kroky v kontrolnim seznamu pred letem.

3. Klepnéte na & . Pokud jsou podminky pro vzlet bezpe¢né, stisknéte a podrite tlacitko
pro potvrzeni.

4. Dron vzlétne a bude viset nad zemi.

Automatické pfistani

1. Pokud jsou podminky pro pfistani bezpeiné, klepnéte na <5, poté klepnéte a podrite tlacitko
& pro potvrzeni.

2. Automatické pfistani Ize zrusit klepnutim na €.
Pokud spodni kamerovy systém funguje spravné, bude aktivovana ochrana pfi pfistani.

4. Motory se po pfistani automaticky zastavi.

/N ¢ Vyberte vhodné misto pro pfistani.

3.2 Spousténi/vypinani motor

Spousténi motord

Pro spusténi motor( provedte jeden z kombinovanych pFikazd (CSC), jak je uvedeno nize.
Jakmile se motory roztoci, uvolnéte obé packy soucasné.

Zastaveni motoru

Motory Ize zastavit dvéma zpUsoby:
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Metoda 1: Po pfistani dronu stisknéte packu plynu a drzte ji do té doby, dokud se motory

nezastavi.

S
&

Metoda 2: Po pfistani dronu provedte jednu z CSC tak, jak je uvedeno niZe, dokud se motory

Il Il
<2
e

Zastaveni motor( uprostred letu

/\ ¢ Zastaveni motor( uprostfed letu zplsobi pad dronu.

Vychozi nastaveni pro Emergency Propeller Stop (Nouzové zastaveni vrtuli) v aplikaci DJI Fly
je pouze nouzové, coz znamena, ze motory |ze zastavit uprostfed letu pouze tehdy, kdyz dron
vyhodnoti nouzovou situaci, jako je napfiklad srazka dronu, zastaveni motoru, prevraceni
dronu ve vzduchu nebo neovladatelnost dronu, ktery velmi rychle stoupa nebo klesa.

Chcete-li zastavit motory uprostfed letu, provedte stejnou CSC, ktera byla pouzita pro spusténi
motorU. VSimnéte si, Ze pro zastaveni motord musite pfi provadéni CSC drZet ovladaci packy
po dobu dvou vtefin. Emergency Propeller Stop (Nouzové zastaveni vrtuli) Ize v aplikaci
zménit na moznost Anytime (Kdykoli). Tuto mozZnost pouZivejte opatrné.

3.3 Ovladani dronu

K ovladani pohybl dronu Ize pouZzit ovladaci packy dalkového ovladace. Ovladaci packy Ize
ovladat v rezimu 1, 2 nebo 3, jak je uvedeno nize.

Vychozi rezim ovladani dalkového ovladace je rezim 2. V této pfirucce je rezim 2 pouzit jako
priklad pro ilustraci pouZiti ovladacich pacek. Cim vice je pa¢ka posunuta od stfedu, tim rychleji
se dron pohybuije.
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/M = NESMITE dron vypoustét z dlané nebo jej drzet v ruce.

+  NEPOUZIVEJTE DRON, pokud je prostiedi pili§ svétlé nebo pfilis tmavé na to, abyste
mohli pomoci dalkového ovladace sledovat let. Za spravné nastaveni jasu displeje
a mnozstvi pfimého slunec¢niho svétla dopadajiciho na displej, aby bylo mozné

obraz jasné vidét, je zodpovédny uzivatel.
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9.

Predletovy kontrolni seznam je navrzen tak, aby vam pomohl s bezpecnym letem.
Pred kazdym letem si projdéte cely predletovy kontrolni seznam.

Umistéte dron na otevienou rovnou plochu zadni ¢asti dronu smérem k sobé.
Zapnéte dalkovy ovladac¢ a dron.
Spustte aplikaci DJI Fly a vstupte do zobrazeni kamery.

Vyckejte na dokon&eni autodiagnostiky dronu. Pokud aplikace DJI Fly nezobrazi zadné
neobvyklé varovani, mazete motory spustit.

Pro vzlet pomalu zatlacte packu plynu smérem nahoru.

Chcete-li pristat, nechte dron viset nad rovnym povrchem a zatlacte packu plynu smérem
dold, aby dron zacal klesal.

Po pfistani zatlacte packu plynu smérem doll a drzte ji do té doby, dokud se motory
nezastavi.

Nejprve vypnéte dron a poté dalkovy ovladagc.

3.5 Navrhy a tipy pro videa

—_

o Uk~ wN

V aplikaci DJI Fly zvolte poZzadovany provozni rezim gimbalu.

Doporucujeme fotografovat nebo nahravat videa pfi letu v rezimu Normal nebo Cine.
NELETEJTE za $patného pocasi, napriklad desté nebo vétru.

Zvolte nastaveni kamery, které nejlépe vyhovuje vasim potfebam.

Provadéjte letové testy za Ucelem stanoveni letovych tras a nahledu scén.

Jemné zatlacte na ovladaci packy, abyste zajistili plynuly a stabilni pohyb dronu.
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Inteligentni letové
rezimy
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4 Inteligentni letové rezimy

(11
Doporucujeme kliknout na niZe uvedeny odkaz nebo naskenovat QR kéd a podivat se na vyukové
video.

https://www.dji.com/mavic-4-pro/video

4.1 FocusTrack

Spotlight

UmoZiuje, aby kamera s gimbalem neustale sméFovala k objektu, zatimco uZivatel manualné
ovlada let.

Pokud vizualni systém funguje spravné, dron se pri detekci prekazky pekazce vyhne

nebo zastavi podle toho, jak je v aplikaci DJI Fly nastavena funkce Obstacle Avoidance Action
(Akce pri detekci prekazky) - Bypass (Vyhnout se) nebo Brake (Zastavit).

Poznamka: Vyhybani se prekazkam je v rezimu Sport vypnuto.

Podporované objekty:
e Stacionarni predméty

*  Pohybuijici se objekty (pouze vozidla, lodé a osoby)

Bod zajmu (POI)
Umoziiuje dronu obletét objekt.

Pokud systémy vidéni pracuji normalné, dron prekazky obleti bez ohledu na letové rezimy
nebo nastaveni akce vyhybani se prekazkam v aplikaci DJI Fly.

Podporované objekty:
» Staciondrni predméty

»  Pohybuijici se objekty (pouze vozidla, lodé a osoby)

ActiveTrack
Dron sleduje objekt v nasledujicich dil¢ich reZimech.

* Auto (Automaticky): Dron pribézné planuje a upravuje drahu letu podle prostredi,
ve kterém leti, a automaticky dokoncuje slozité pohyby kamerou.

e Manual (Manudlni): Dron je ovladan manualné tak, aby letél po zadané trajektorii.
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Pokud systémy vidéni pracuji normalné, dron prekazky obleti bez ohledu na letové rezimy
nebo nastaveni akce vyhybani se prekazkam v aplikaci DJI Fly.

Podporované objekty:

Pohybujici se objekty (pouze vozidla, lodé a osoby).
Automaticky rezim podporuje pouze vozidla a osoby.

V systému ActiveTrack jsou maximalni podporované vzdalenosti sledovani dronu

a objektu nasledujici:

Objekt Osoby Vozidla/lodé
Horizontalni vzdalenost 20m 100 m
Nadmorska vyska 20 m 100 m

Pokud je vzdalenost a nadmorska vyska mimo rozsah podporovanych vzdalenosti

AN a nadmorskych vysek, dron poleti na podporovanou vzdalenost a nadmorskou
vySku v okamziku spusténi funkce ActiveTrack. Pro optimalni vykon sledovani
dronu létejte v optimalni vzdalenosti a nadmorské vySce.

Doporucujeme, aby rychlost dynamického objektu nepfesahla 12 m/s, jinak dron
nebude schopen spravné sledovat trasu.

Oznameni

A

Dron se nemdze vyhnout pohybujicim se objekttm, jako jsou napfiklad lidé,
zvifata nebo vozidla. Pfi pouzivani funkce FocusTrack vénujte pozornost
okolnimu prostredi, abyste zajistili bezpe¢nost letu.

NEPOUZIVEJTE FocusTrack v oblastech s malymi nebo jemnymi pfedméty
(napf. vétve stromU nebo elektrické vedeni), prahlednymi predméty (napf. voda
nebo sklo) nebo jednobarevnymi povrchy (napt. bilé stény).

VZzdy budte pripraveni stisknout tlacitko Flight Pause (Pozastaveni letu) na dalkovém
ovladaéi nebo klepnéte na BB v aplikaci DJI Fly, abyste mohli dron ovladat
manudlné

Vv pfipadé, Ze nastane néjaka nouzova situace.

PFi pouzivani FocusTrack budte obzvlasté ostraziti v nasledujicich situacich:
+ Sledovany objekt se nepohybuje rovné.

+ Sledovany objekt pfi pohybu vyrazné méni tvar.

+ Sledovany objekt je po delSi dobu mimo dohled.

+ Sledovany objekt se nachazi ve velkych monochromatickych oblastech,
jako jsou napfiklad zasnéZzené plochy nebo pousté.

+ Sledovany objekt ma podobnou barvu nebo vzor jako jeho okoli.
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+ Svétlo je velmi slabé (<5 lux() nebo velmi silné (>10 000 luxd).

*  PFi pouzivani FocusTrack dbejte na dodrZovani mistnich zakonu a predpist
o ochrané osobnich Gdajd.

«  Doporucujeme sledovat pouze vozidla, lodé a osoby (nikoliv vSak déti).
PFi sledovani jinych objektd létejte opatrné.

* U podporovanych pohybujicich se objektd se vozidly rozumi automobily a malé
aZ stfedné velké lod&. NESMITE sledovat dalkové ovlddané auto nebo lod.

* Sledovany objekt mdZe byt neimysiné vyménén za jiny objekt, pokud projdou
blizko sebe.

PouZivani aplikace FocusTrack

PFed zapnutim funkce FocusTrack se ujistéte, Ze je letové prostfedi oteviené a bez prekazek
a s dostate€nym mnozstvim svétla.

Klepnutim na ikonu FocusTrack[*] v levé ¢asti zobrazeni kamery nebo vyb&rem objektu
na obrazovce zapnete funkci FocusTrack. Po povoleni opét klepnéte na ikonu FocusTrack[-]

a ukoncete ji.

Q Bé&hem pouzivani mizete stisknutim tlacitka Flight Pause na dalkovém ovladadi zrusit
vybér objektu.

4.2 MasterShots

Dron zvoli pfednastavenou trasu letu podle typu objektu a vzdalenosti a automaticky poridi
fadu klasickych leteckych snimk.

Oznameni

At MasterShots pouZivejte na mistech, kde nejsou budovy a jiné prekazky.
Ujistéte se, Ze se v draze letu nenachazeji lidé, zvirata ani jiné prekazky.

» Vidy davejte pozor na prekazky v okoli dronu a pomoci dalkového ovladace
se vyhybejte kolizim nebo prekazkam.

»  MasterShots NEPOUZIVEJTE v 4dné z nasledujicich situaci:
+ Kdyz je objekt delSi dobu blokovan nebo je mimo zorné pole.

+ Sledovany objekt se nachazi ve velkych monochromatickych oblastech,
jako jsou napfiklad zasnézené plochy nebo pousté.

+ Kdyz je objekt barevné nebo vzorové podobny okoli.
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DJI Mavic 4 Pro UzZivatelska prirucka

+ Kdyz se objekt nachazi ve vzduchu.
+ Kdyz se objekt pohybuje rychle.
+ Svétlo je velmi slabé (<5 luxd) nebo velmi silné (>10 000 luxd).

+  NEPOUZIVEJTE MasterShots v blizkosti budov nebo tam, kde je signal GNSS slaby.
V opacném pfipadé muZe dojit k nestabilité drahy letu.

»  PFipouZivani MasterShots dbejte na dodrzovani mistnich zakont a pfedpisti o ochrané
osobnich udajl.

Pouzivani MasterShots

1. Klepnéte na ikonu reZimu snimani na pravé strané zobrazeni kamery a vyberte

mozZnost MasterShots |11|

2. Povybéru objektu taZzenim a nastaveni oblasti snimanfi klepnéte na @& pro zahjenf
nataceni a dron zacne automaticky létat a natacet. Po dokonceni nataceni dron
odleti zpét do plvodni polohy.

3. Klepnéte na@ nebo jednou stisknéte tlacitko Flight Pause (Pozastaveni letu)
na dalkovém ovladaci. Dron ihned opusti MasterShots a zac¢ne viset.

4.3 QuickShots

Funkce QuickShots zahrnuje nékolik reZimt snimani. Dron automaticky nataci podle
zvoleného reZimu snimani a vytvari kratké video.

Oznadmeni

A Pfi pouzivani funkce Boomerang se ujistéte, Ze mate kolem sebe dostatek mista.
Kolem dronu ponechte prostor o poloméru nejméné 30 m (99 stop) a nad dronem
prostor nejméné 10 m (33 stop).

*  P¥i pouzivani funkce Asteroid se ujistéte, Ze mate dostatek mista. Za dronem
ponechte alespori 40 m a nad nim 50 m.

*  QuickShots pouzivejte na mistech, kde nejsou budovy a jiné prekazky.
Ujistéte se, Ze se v draze letu nenachazeji lidé, zvifata ani jiné prekazky.

e Vzdy davejte pozor na predméty v okoli dronu a pouzivejte dalkovy ovladac, abyste
zabranili kolizi nebo zakryti dronu.

«  NEPOUZIVEJTE QuickShots v 2adné z nasledujicich situaci:

+ Kdyz je objekt del$i dobu blokovan nebo je mimo zorné pole.
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+ Sledovany objekt se nachazi ve velkych monochromatickych oblastech,
jako jsou napfiklad zasnéZené plochy nebo pousté.

+ KdyzZ je objekt barevné nebo vzorové podobny okoli.

+ KdyZ se objekt nachazi ve vzduchu.

+ Kdyz se objekt pohybuje rychle.

+ Svétlo je velmi slabé (<5 lux(l) nebo velmi silné (>10 000 luxd).

+  NEPOUZIVEJTE QuickShots v blizkosti budov nebo tam, kde je signal GNSS slaby.
V opacném pripadé se trasa letu stane nestabilni.

»  Pri pouZivani QuickShots dbejte na dodrzovani mistnich zakon(
a predpisli o ochrané osobnich udaja.

Pouzivani QuickShots
1. Klepnéte na ikonu rezimu snimani na pravé strané zobrazeni kamery a vyberte moznost
QuickShots

2. Po vybéru jednoho z dil¢ich rezim( klepnéte na ikonu plus nebo tazenim vyberte objekt
na displeji. Pak klepnéte na @ a zaénéte snimat. Dron bude natadet zabéry pfi provadéni
prednastaveného letového pohybu podle zvolené moZznosti a nasledné vygeneruje video.
Po dokoné&eni nataéeni dron odleti zpét do ptvodni polohy.

3. Klepnéte na € nebo jednou stisknéte tlacitko Flight Pause na dalkovém ovladaci.
Dron okamzité ihned funkci QuickShots a zac¢ne viset.

4.4 Hyperlapse

Hyperlapse poridi urcity pocet fotografii v zavislosti na €asovém intervalu a poté tyto fotografie
zkompiluje do nékolikavtefinového videa. Je vhodny zejména pro zaznam scén s pohyblivymi
prvky, jako je dopravni proud, plujici mraky nebo vychod a zapad slunce.

Pouzivani Hyperlapse

1. Vzobrazeni kamery klepnéte na ikonu rezimu snimani a vyberte moZnost Hyperlapse

2. Vyberte rezim Hyperlapse. Po nastaveni prislusnych parametr( klepnéte na tlacitko spousté/
nataceni @ ,cimz zahajite proces.

3. Klepnéte na ® nebo stisknéte tlacitko Stop na dalkovém ovladaci, dron opusti rezim
Hyperlapse a zlstane viset na misté.
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4.5 Waypoint Flight

Pomoci funkce Waypoint Flight mdZete nastavit body cesty pro rliznd mista fotografovani
a poté na zakladé nastavenych bodU cesty vygenerovat trasu letu. Dron pak automaticky
poleti po pfedem nastavené trase a provede prednastavené pohyby kamerou kamery.

Letové trasy Ize ukladat a opakovat v riznych obdobich, aby bylo moZné zachytit zmény
v prabéhu ro¢nich obdobi a efekt pfechodu dne v noc.

A * PFed zapnutim reZimu letu k trasovému bodu trasy klepnéte na « = « > Safety
(Bezpecnost) > Obstacle Avoidance Action (Akce vyhybani se prekazkam)
a zkontrolujte akci vyhybani se prekazkam. Po nastaveni akce vyhybani se prekazkam
na moznost Bypass (Vyhnout se) nebo Brake (Zastavit) bude dron brzdit, pokud
béhem letu k trasovému bodu zjisti pfekazky. Pokud je akce nastavena na moznost
Off (Vypnuto), dron se prekdzkam nevyhne.

» Trasa letu se mezi jednotlivymi body trasy zakfivuje, takZze nadmorska vyska dronu
mezi trasovymi body mGze byt béhem letu niz$i neZz nadmorska vyska trasovych
bodd. PFi nastavovani trasového bodu dbejte na to, abyste se vyhnuli viem
prekazkam pod nim.

4 ¢ Predvzletem muZete mapu pouZzivat pouze k pFidavani trasovych bodd.
»  PFed pouzitim mapy pro pfidani trasového bodu pfipojte dalkovy ovladac
k internetu a stahnéte mapu.
e Pokud je moZnost mozZnost Camera Action (Akce kamery) nastavena na hodnotu

None (Zadna), dron pouze automaticky poleti. BEhem letu je potFeba kameru ovladat
manualné.

= Pokud jste jiz nastavili Heading a Gimbal Tilt na Face POI, pak se POl automaticky
propoji s témito trasovymi body.

»  Pfi pouziti funkce Waypoint Flight v EU nelze akci pro On Signal Lost (Pfi ztraté signalu)
nastavit na hodnotu Continue (Pokracovat).

PouZivani Waypoint Flight
1. Klepnutim na £li v levé ¢4sti zobrazeni kamery povolite funkci Waypoint Flight.
2. Podle pokynl na displeji dokoncete nastaveni a provedte letovou trasu.

3. Opé&tovnym klepnutim na {liukonite let s trasovym bodem a trasa letu se automaticky uloZi
do knihovny.
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4.6 Tempomat

Tempomat umoznuje uzamknout rychlost letu a rychlost otaceni gimbalu, coZ usnadnuje
ovladani a umoznuje plynulejsi pohyby kamerou. Vétsiho poctu pohybt kamerou,

napfriklad spiralovitého letu vzhlru a otaceni gimbalu, Ize dosdhnout zvysenim p¥ikonu ovlddaci
packy a prikonu volice.

/\ © Snimani pfekazek v rezimu tempomatu se Fidi aktualnim letovym reZimem.
Létejte opatrné.

PouZivani tempomatu

1. Nastavte jedno prizpUsobitelné tlacitko dalkového ovladace na Cruise Control (Tempomat).

2. Kdyz stisknete ovladaci packy, stisknéte tlacitko tempomatu a dron automaticky poleti
aktualni rychlosti.

3. P¥iotaceni otocného volice dalkového ovladace pro nastaveni Ghlu gimbalu stisknéte
tla¢itko tempomatu a gimbal se bude automaticky otacet aktudlni rychlosti otaceni
v pfislusném sméru.

.;‘Q':- * Doporucujeme nastavit pravy otocny voli¢ na otaceni gimbalu.
» Otaceni gimbalu se zastavi, jakmile gimbal dosahne svého limitu pohybu.

*  Pokud bé&hem otaceni gimbalu upravite Uhel gimbalu, gimbal provede
odpovidajici Upravu a poté bude pokracovat v otaceni.

4. Jednou stisknéte tlacitko Pozastaveni letu na dalkovém ovladaci nebo klepnutim na o
ukongete tempomat.
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Dron
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5 Dron

5.1 LetovyreZim

Dron podporuje néasledujici letové rezimy, které Ize pfepinat prepinacem letového rezimu
na dalkovém ovladadi.

ReZim Normal: Tento reZim je vhodny pro vétsinu letovych scénarl. Dron mize presné viset,
letét stabilné a pouzivat inteligentni letové rezimy.

ReZim Sport: Maximalni rychlost horizontalniho letu dronu je vys8i nez v reZzimu Normal.
V rezimu Sport je vypnuto snimani prekazek.

ReZim Cine: Rezim Cine vychazi z rezimu Normal s omezenou rychlosti letu, diky ¢emuz je dron
béhem nataceni stabiln&jsi.
Pokud dron 1éta v EU, pFepne se do rezimu nizké rychlosti, kdyZ je na dalkovém ovladaci pfepnut

rezim letu na C. Rezim Low Speed omezuje maximalni horizontalni rychlost letu na 2,8 m/s
na zakladé reZimu Normal a neni zde Z&ddné omezeni pro rychlost stoupani nebo klesani.

Dron se automaticky pfepne do reZimu ATTI (Attitude), pokud neni k dispozici nebo je
deaktivovan vizualni systém, signal GNSS je slaby nebo kompas je rusen. V rezimu ATTI mUze byt
dron snadnéji ovlivnén okolnim prostfedim. Vlivy prostredi, jako je napfiklad vitr, mohou
zpUsobit horizontalni drift dronu, coZ mdZe predstavovat nebezpeci, zejména pfi letu

v omezeném prostoru. Dron nebude schopen automaticky viset na misté ani brzdit, proto by
pilot mél s dronem co nejdFive pfistat, aby nedoslo k nehodé.

. Letové rezimy jsou efektivni pouze pro manualné fizeny let a tempomat.

A\« VreZimu Sport je systém vidéni vypnuty, co? znamend, Ze dron neméize
automaticky rozpoznat prekazky na své trase. UZivatel musi zlstat ostrazity vici
okolnimu prostfedi a ovladat dron tak, aby se vyhnuli pfekazkam.

*  Maximalni rychlost a brzdna dréha dronu se v rezimu Sport vyrazné zvysi.
Za bezvétfi je vyzadovana minimalni brzdna draha 30 m.

»  PFistoupani a klesani v rezimu Sport nebo Normal je za bezvétfi vyzadovana
minimalni brzdna draha 10 m.

*  VreZimu sport se vyrazné zvySuje odezva dronu, coZ znamend, Ze maly pohyb
ovladaci packou na dalkovém ovladaci znamen4, Ze dron uleti velkou vzdalenost.
Dbejte na to, abyste béhem letu zachovali dostate¢ny manévrovaci prostor.
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e U videi nahranych v rezimu Sport mdze dochazet k chvéni.

5.2 Indikatory stavu dronu

Dron je vybaven prednimi LED indikatory a stavovymi indikatory.

1. Pfedni LED indikatory 2. Stavové indikatory dronu

Kdyz je dron zapnuté, ale motory nebézi, pfedni LED indikatory sviti zelené a ukazuji orientaci
dronu.

Kdyz je dron zapnuty, ale motory nebézi, ukazatele stavu dronu zobrazuji aktualni stav dronu.

Popisy indikatord stavu dronu

Normalni stavy

Blika stfidavé cervené, Zapnuti a provedeni autodiagnostickych
Zluté a zelené testl
{px4 - Ctyrikrét Zluté zablika Zah¥ivani
FO T Pomalu blika zelené Povoleno GNSS
‘ Dvakrat opakované R S N
%2 - ZlslfiE zelpené Vizualni systémy jsou aktivovany

Systém GNSS a vizualni systém jsou

Lo Pomalu blika zlute deaktivovany (rezim ATTI je aktivovan)

Varovné stavy

{0 - Rychle bliké Zluté Ztrata signalu dalkového ovladace
EO RS Pomalu blika cervené Vzlet je zakdzan (napr. slabé baterie)™
@ Rychle blika Kriticky vybita baterie
‘ ervené
o — Trvale Cervend Kriticka chyba
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DJI Mavic 4 Pro Uzivatelska prirucka

Stfidavé blika Cervené Je nutna kalibrace kompasu
a zluté

[11 Pokud dron nemdZe vzlétnout, zatimco stavové indikatory pomalu blikaji ¢ervené, podivejte
se na upozornéni v aplikaci DJI Fly.

Po spusténi motorU blikaji predni LED indikatory zelené a stavové indikatory dronu st¥idavé
Cervené a zelené. Zelené kontrolky indikuji, Ze se jedna o bezpilotni dron, a zelené a ¢ervené
kontrolky indikuji kurz a polohu dronu.

/N\ * PoZadavky na svétlo se liSi v zavislosti na regionu. DodrZujte mistni zakony a pfedpisy.

*  Proziskani lepsich zabérd se predni LED indikatory pfi pofizovani fotografii a videf
automaticky vypnou, pokud jsou predni LED indikatory v aplikaci DJI Fly nastaveny
na hodnotu Auto.

5.3 Navrat do vychoziho bodu

Pozorné si prectéte obsah této ¢asti, abyste se ujistili, Ze jste se seznamili s chovanim dronu
pfi navratu do vychoziho bodu (RTH).

Funkce navratu do vychoziho bodu (RTH) automaticky navede dron zpét do posledniho
zaznamenaného vychoziho bodu. Funkci RTH Ize spustit tfemi zpUsoby: uZivatel aktivné
spusti funkci RTH, dron ma vybitou baterii nebo doslo ke ztraté signalu dalkového
ovladace (spusti se funkce Failsafe RTH). Pokud dron Uspésné zaznamenal vychozi bod
a systém urcovani polohy funguje normalné, po spusténi funkce RTH se dron
automaticky vrati a pfistane ve vychozim bodé.

* Vychozi bod: Vychozi bod bude zaznamenan pfi vzletu, pokud ma dron silny
0 signal GNSS * 26 nebo pokud je k dispozici dostatek svétla. Po zaznamenani
vychoziho bodu vyda DJI Fly hlasové upozornéni. Pokud je nutné vychozi bod
bé&hem letu aktualizovat (napfiklad pokud jste zménili polohu), Ize vychozi bod
ru¢né aktualizovat v = = => Safety (Bezpecnost) v aplikaci DJI Fly. Pokud je dron
pouZivan s dalkovym ovladacem DJI RC Pro 2, je k dispozici funkce Dynamic
Home Point (Dynamicky vychozi bod).

Béhem RTH se trasa AR RTH zobrazi v pohledu kamery, coZ vam pomdze sledovat trasu
navratu a zajistit bezpecnost letu. V pohledu kamery se také zobrazuje vychozi AR bod.
Jakmile dron dosahne oblasti nad vychozim bodem, kamera s gimbalem se automaticky
preklopi smérem dold. Kdyz se dron bliZi k zemi, v pohledu kamery se zobrazi AR stin
dronu, coz vam umozni ovladat dron tak, aby mohl pfesné pristat na vdmi preferovaném
misté.
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Ve vychozim nastaveni se v pohledu kamery zobrazi AR vychozi bod, trasa AR RTH a AR stin

dronu. Zobrazeni Ize zménit v= = = > Safety (Bezpecnost) > AR Settings (Nastaveni AR).

A

Trasa AR RTH slouzi pouze jako referenc¢ni a v rliznych scénéfich se mize
od skutecné trasy letu liSit. BEhem RTH vzdy vénujte pozornost Zivému nahledu
na displeji. Létejte opatrné.

B&hem RTH dron automaticky upravi naklon gimbalu tak, aby kamera ve

vychozim nastaveni smérovala k trase RTH. PouZiti ovladace gimbalu k nastaveni

orientace kamery nebo stisknuti nastavitelnych tlacitek na dalkovém ovladaci,
abyste kameru znovu nastavili, zastavi dron v automatickém nastaveni sklonu
gimbalu, coz mUZze zabranit zobrazeni trasy AR RTH.

Oznameni

A

Pokud systém urcovani polohy nefunguje spravné, dron se nemusi byt schopen
vrétit do vychoziho bodu. B€hem Failsafe RTH mUZe dron prejit do rezimu ATTI
a automaticky pFistat, pokud systém urcovani polohy nefunguje spravné.

Pokud neni k dispozici GNSS, nelétejte nad vodnimi plochami, budovami
se sklenénym povrchem nebo v situacich, kdy je vySka nad zemi vétsi nez
30 metrd. Pokud systém urcovani polohy nefunguje spravné, dron prejde
do reZimu ATTI.

Pred kazdym letem je dulezité nastavit vhodnou vysku RTH.
Otevrete aplikaci DJI Fly a nastavte vySku RTH.

Dron nemUze béhem RTH detekovat prekazky, pokud nejsou podminky prostiedi
pro snimaci systém vhodné.

GEO zény mohou ovlivnit RTH. Vyhnéte se létani v blizkosti GEO zén.

Pokud je rychlost vétru pfilis vysokd, dron nemusi byt schopen néavratu
do vychoziho bodu. Létejte opatrné.

Bé&hem RTH vénujte zvySenou pozornost malym nebo jemnym objektdim
(napfiklad vétvim stromd nebo elektrickému vedeni) nebo prihlednym objektdim
(napfiklad vodé nebo sklu). V pfipadé potfeby ukoncete RTH

a ovladejte dron ru¢né.

Pokud se na trase RTH nachazi elektrické vedeni nebo vysilaci stozary, které dron
nemduze obletét, nastavte Advanced RTH jako Preset a ujistéte se, Ze je vy$ka RTH
nastavena vyse nez jsou vsechny prekazky.

Pokud dojde béhem RTH ke zméné rozsifenych nastaveni RTH v aplikaci DJI Fly,
dron zabrzdi a vrati se do vychoziho bodu podle nejnovéjSich nastaveni.
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* Pokud je béhem RTH nastavena maximalni vySka pod aktualni vySkou, dron nejprve
sestoupi do maximaini vysky a poté bude pokracovat v ndvratu do vychoziho bodu.

*  VySku RTH nelze béhem RTH ménit.

»  Pokud je velky rozdil mezi aktudIni nadmorskou vySkou a nadmorskou vyskou RTH,
nelze pfesné vypocitat mnoZstvi energie spotfebované z baterie kv(li rozdilim
v rychlosti vétru v rdznych nadmofskych vyskach. Vénujte zvySenou pozornost
vystraznym hlaSenim o spotfebé energie z baterie a vystraznym hlaSenim v aplikaci
DJI Fly.

e Pokud je signal dalkového ovladace b&hem pokrocilého RTH normaini, Ize ovladat
rychlost letu pomoci packy naklonu, ale nelze ovladat orientaci a vySku a dron nelze
ovladat tak, aby letél smérem doleva nebo doprava. Neustalé mackani packy
néklonu pro zrychleni zvysi rychlost spottfeby energie z baterie. Dron nemUze
obletét prekazky, pokud rychlost letu prekroci efektivni snimaci rychlost.

Dron zastavi, zUstane viset na misté a opusti RTH, pokud je packa naklonu tlacena
zcela smérem dold. Dron je mozné po uvolnéni packy néklonu ovladat.

e Pokud dron béhem stoupani b&éhem prednastaveného RTH dosahne limitu
nadmorské vysky aktualni polohy dronu nebo vychoziho bodu, dron pfestane
stoupat a vrati se do vychoziho bodu v aktudlni nadmorské vysce. BEhem RTH
vénujte pozornost bezpecnosti letu.

e Pokud se vychozi bod nachazi v Altitude Zone (VySkové omezené zéné), ale dron
se v ni nenachazi, dron pfi dosazeni nadmorské vysky klesne pod vySkovou hranici,
kterd mdze byt nizsi nez nastavend vyska RTH. Létejte opatrné.

»  Dron ukon¢i RTH, pokud je okolni prostfedi pfilis sloZité na dokonceni RTH, i kdyz
systém snimani pracuje spravné.

* Béhem automatického pfristani nelze spustit RTH.

Advanced RTH (Pokrocilé RTH)

Po spusténi pokrocilé funkce RTH dron automaticky naplanuje nejlepsi trasu RTH, ktera

se zobrazi v aplikaci DJI Fly a bude upravovana podle okolnich podminek. BEhem navratu

do vychoziho bodu dron automaticky upravuje rychlost letu podle okolnich faktor(, jako je
rychlost a smér vétru a prekazky.

Pokud je fidici signal mezi dalkovym ovladacem a dronem v poradku, ukoncete RTH klepnutim

na @ v aplikaci DJI Fly nebo stisknutim tlacitka RTH na dalkovém ovladaci.
Po ukonceni RTH ziskate zpét kontrolu nad dronem.
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Metoda spousténi

UzZivatel aktivné spusti RTH

Béhem letu mdzZete funkci RTH spustit podrzenim tlacitka RTH na dalkovém ovladaci
nebo klepnutim na & po levé strané zobrazeni kamery a naslednym podrzenim ikony RTH.

Vybité baterie dronu

Pokud je béhem letu Uroven nabiti baterie nizka a staci pouze k letu do vychoziho bodu,
zobrazi se v aplikaci DJI Fly varovné hlaseni. Pokud klepnete na tlacitko pro potvrzeni RTH
nebo neprovedete Zadnou akci pfed koncem odpocitavani, dron automaticky zahaji Low
Battery RTH.

Pokud zrusite vyzvu k Low Battery RTH a budete pokracovat v letu, dron automaticky pfistane,
pokud aktudlni stav baterie vydrzi dronu pouze tak dlouho, dokud nesestoupi z aktualni vysky.

Automatické pristani nelze zrusit, ale stale mGzete letét s dronem ve vodorovné poloze
pohybem packy klopeni a packy klonéni a ménit rychlost klesani dronu pohybem packy plynu.
Dron co nejrychleji nasmérujte na vhodné misto pro pristani.

A Pokud je Uroven nabiti inteligentni letové baterie pfiliS nizka a neni k dispozici
dostatek energie pro navrat do vychoziho bodu, nejdfive s dronem pfistarite.
V opacném pfipadé dron po Uplném vybiti baterie havaruje.

«  B&hem automatického pFistani NEPRESTAVEJTE stla¢ovat packu plynu smérem
nahoru. V opacném pfipadé dron po Uplném vybiti baterie havaruje.

Ztrata signalu dalkového ovladace

PFi ztraté signalu dalkového ovladace dron automaticky zahdji Failsafe RTH, pokud je Signal Lost
Action (Akce pfi ztraté signalu) nastavena na RTH.

Pokud jsou svételné podminky a prostfedi vhodné pro systém vidéni, zobrazi DJI Fly trasu RTH,
kterou dron vygeneroval pred ztratou signalu. Dron zahéji RTH pomoci pokrocilého RTH podle
nastaveni RTH. Dron zlstane v rezZimu RTH, i kdyZ se signal dalkového ovladace obnovi. Aplikace
DJI Fly odpovidajicim zplsobem aktualizuje trasu RTH.

Pokud jsou svételné podminky a prostfedi pro systém vidéni nevhodné, dron zabrzdi a bude
viset, poté prejde do rezimu Original Route RTH.

»  Pokud je vzdalenost RTH (horizontalni vzdalenost mezi dronem a vychozim) vétsi nez 50 m,
dron upravi svou orientaci a pfed vstupem do prednastaveného RTH poleti 50 m zpét po
plvodni letové trase.
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*  Pokud je vzdalenost RTH vétSi nez 5 m, ale mensi nez 50 m, dron upravi svou
orientaci a leti pfimo vodorovné zpét k vychozimu bodu v aktuaini vysce.

» Pokud je vzdalenost RTH mensi nez 5 m, dron okamZité pfistane.

Postup RTH

Po spusténi pokrocilého RTH dron zastavi a bude viset na misté.
»  Pokud je prostfedi nebo svételné podminky pro systém vidéni vhodné:

+ Dron upravi svou orientaci na vychozi bod, naplanuje nejlepsi trasu podle nastaveni RTH
a poté se vrati do vychoziho bodu, pokud byl pfi vzletu k dispozici
GNSS.

+ Pokud GNSS nebyl k dispozici a pfi vzletu fungoval pouze systém vidéni, dron upravi svou
orientaci na vychozi bod, naplanuje nejlepsi cestu podle nastaveni RTH a poté se vrati
do polohy se silnym signalem GNSS na zakladé nastaveni RTH. Bude pfiblizné sledovat
trajektorii odletu zpét do blizkosti vychoziho bodu. V této dobé vénujte pozornost
upozornénim v aplikaci a zvolte, zda chcete nechat dron automaticky provadét RTH
a pristani, nebo zda chcete RTH a pfistani ridit ru¢né.
Budte obezretni, pokud byl pfi vzletu nedostupny systém GNSS:

. Zkontrolujte, zda je povoleno vyhybani se prekazkam.
. NELETEJTE v Uzkych prostorech a rychlost vétru v okoli by méla nizi nez 3 m/s.

- Povzletu rychle odlette na oteviené prostranstvi a udrzujte vzdalenost minimalné
10 metrd od jakychkoli prekéazek, jinak se dron nemusi byt schopen vratit
do vychoziho bodu. BEhem letu se vyhybejte letu nad vodni plochou, dokud
nedosahnete oblasti se silnym signalem GNSS. Vyska nad zemi by méla byt vétsi
nez 2 metry a mensi nez 30 metr(, jinak dron nemusi byt schopen navratu
do vychoziho bodu. Pokud dron pfejde do rezimu ATTI pfed dosaZenim oblasti se
silnym signalem GNSS, vychozi bod nebude ovéren.

o Pokud béhem letu nenf k dispozici vizualni uréovani polohy, dron se nebude moci
vréatit do vychoziho bodu. Vénuijte pozornost okoli podle hlasovych pokynt aplikace,
abyste predesli kolizim.

o KdyZ se dron vrati do blizkosti mista vzletu a aplikace zobrazi upozornéni, Ze je
aktudlni prostredi sloZité, potvrdte, zda chcete pokracovat v letu:

Je potieba ovéfFit, zda je draha letu spravnd, a dbat na bezpecnost letu.
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Je potFeba ovéfFit, zda jsou podminky osvétleni pro systém vidéni
dostate¢né. Pokud ne, dron mudZe ukoncit RTH. Vynuceni pokracovani
v RTH nebo v letu mdZe zplsobit, Ze dron prejde do rezimu ATTI.

o Po potvrzeni bude dron pokracovat v navratu do vychoziho bodu nizkou
rychlosti. Pokud se na zpatecni cesté objevi prekazka, dron zabrzdi a mdze
ukoncit RTH.

- Tento proces RTH nepodporuje dynamickou detekci pFekazek (vcetné chodct
atd.) a nepodporuje detekci prekazek ve scénach bez textury, jako je napfiklad
sklo nebo bilé stény.

- Tento proces RTH vyzaduje, aby zemé a okolni prostfedi (napfiklad zdi) mély
bohaté textury a dynamicky se neménily.

Pokud prostFedi nebo svételné podminky nejsou pro systém vidéni vhodné:

*

*

Pokud je vzdalenost RTH vétsi nez 5 metrd, dron se vrati do vychoziho bodu
se vrati domd podle Preset.

Pokud je vzdalenost RTH mens3i nezZ 5 m, dron okamZité pristane.

Nastaveni RTH

Nastaveni RTH je k dispozici pro Advanced RTH. Pfejdéte do zobrazeni kamery v aplikaci DJI
Fly, klepnéte na === > Safety (Bezepec¢nost) a vyberte Return to Home (RTH).

Optimalni:

*

-

Pokud je k dispozici dostatek svétla a prostredi je vhodné pro systém vidéni, dron
automaticky naplanuje optimalni trasu RTH a upravi vysku podle faktor( prostred:,
jako jsou prekazky a vysilaci signdly, bez ohledu na nastaveni vysky RTH. Optimalni
draha RTH znamen4, Ze dron urazi co nejkratsi vzdalenost, aby se snizilo mnozstvi
spotfebované energie z baterie a prodlouZzila se doba letu.

Pokud neni k dispozici dostatek svétla nebo prostfedi neni vhodné pro vizualni systém,
dron provede Preset RTH na zakladé nastaveni vySky RTH.
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*  Predvolba:

N

v

Vzdalenost/nadmori'ska

Vzdalenost/nadmofrska

Nevhodné podminky

vyska RTH vySka RTH osvétleni a prostredi
Dron naplanuje trasu
RTH, poleti do otevfeného | Dron vystoupa do vysky
Aktualni prostranstvi, pficemz RTH a poleti k vychozimu
nadmorska obleti pFekéazky, vystoupd | hodu v jedné p¥imce
vySdka <v s do vySky RTH a vrati se ve vyéce RTH. ™
Vzdalenost RTH C;‘ékr:%rTsHa do vychoziho bodu po

>50m

nejlepsi trase.

Aktualni vyska
> vySka RTH

Vzdalenost RTH je do 5-50 m

Dron se vrati

do vychoziho bodu po
nejlepsi trase v aktualni
vysce.

Dron poleti do vychoziho
bodu v jedné pfimce
v aktualni vysce. [

Dron poleti do vychoziho
bodu v pfimé linii
v aktualni vysce.?)

[1] Pokud LiDAR smérujici dopredu zjisti, Ze se pfed dronem nachazi pfekazka, dron za¢ne stoupat,
aby se prekazce vyhnul. Jakmile je cesta pfed nim volna, pfestane stoupat a pokracuje v RTH.
Pokud vyska prekazky prekroci vyskovy limit, dron zabrzdi a zacne viset a uZivatel musi prevzit

fizeni.

[2] Dron zabrzdi a zacne viset a uZivatel musi prevzit fizeni.

Kdyz se dron blizi k vychozimu bodu, pokud je aktualni vy3ka vy3si nez vySka RTH, dron
rozhodne, zda bude pfi letu vpFed klesat podle okolniho prostfedi, osvétleni, nastavené
vySky RTH a aktualni vySky. Kdyz dron dosahne oblasti nad vychozim bodem, aktualni

vySka dronu nebude niz8i nez nastavena vyska RTH.

Plany RTH pro rdizna prostredi, metody spousténi RTH a nastaveni RTH jsou nasledujici:
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Metoda spousténi RTH

Vhodné svétlo a podminky
prostredi
(Dron muZe obletét prekazky
a GEO zény)

Nevhodné své&tio
a podminky prostredi

UZivatel aktivné
spusti RTH

Dron ma vybitou baterii

Ztrata signalu
dalkového ovladace

Dron provede RTH na zakladé
nastaveni RTH:

e Optimal

* Preset

Preset (dron mdZe stoupat, aby
obletél pFekazky a GEO z6ny)

Plvodni trasa RTH,

Po obnovenf signélu se provede
prednastaveny RTH (dron miZe
obletét GEO zony a v pfipadé
prekazky zabrzdi a bude viset).

Ochrana pfi pristani

B&hem RTH se ochrana pfi pfistani aktivuje, jakmile dron zacne pfistavat.

Specificky vykon dronu je nasleduijici:

* Pokud je detekovano, Ze je terén vhodny pro pfistani, dron pfistane pfimo.

* Pokud je detekovano, ze zemé neni vhodna pro pristani, dron bude viset a ¢ekat

na potvrzeni pilota.

e Pokud neni ochrana pfi pfistani funkéni, zobrazi D)l Fly vyzvu k pFistani, kdyz dron klesne
do vysky 0,5 m od zemé. Klepnéte na Confirm (Potvrdit) nebo stisknéte packu plynu
az na doraz a podrZzte ji po dobu jedné vtefiny, a dron pristane.

Po dosazeni prostoru nad bodem vzletu dron pfistane pfesné v misté vzletu.

Provedeni pfesného pfistani podléha nasledujicim podminkam:

+ Vychozi bod musi byt zaznamenan pfi vzletu a béhem letu se nesmi zménit.

+  Privzletu musi dron pfed horizontalnim pohybem vertikalné vystoupat alespon

7 m.

+ Vlastnosti terénu vychoziho bodu nesmi byt vyrazné zménény.

+ Vlastnosti terénu v misté vychoziho bodumusi byt dostate¢né vyrazné.
Terén, jako je napfiklad zasnéZené pole, neni vhodny.

+ Svételné podminky nesmi byt pfili§ jasné ani pfilis tmavé.
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* Beéhem pristani bude pohyb jakékoliv jiné ovladaci packy kromé packy plynu
povazovan za zruSeni pfesného pfistani a dron bude klesat vertikalné.

Dynamicky vychozi bod
PFi pouZiti dronu s dalkovym ovlada¢em DJI RC Pro 2 je k dispozici funkce Dynamic Home Point.

Pokud je signal GNSS vzdaleného ovladace silny, povolte dynamicky vychozi bod nékterou
z nasledujicich metod a vychozi bod se bude pribézné aktualizovat podle polohy vzdaleného
ovladace.

e Vzobrazeni kamery klepnéte na &H> Update Home Point (Aktualizovat vychozi bod) >
Dynamic Home Point (Dynamicky vychozi bod) > Update (Aktualizovat).

* Vzobrazeni kamery klepnéte na === > Safety (Bezpecnost) > Update Home Point
(Aktualizovat vychozi bod) > Dynamic Home Point (Dynamicky vychozi bod) > Update
(Aktualizovat).

Kdyz je aktivovan dynamicky vychozi bod, ikona RTH se rozsviti modre. Po spusténi RTH
se dron vrati do blizkosti vychoziho bodu, ukon¢i RTH a zacne viset. Uzivatelé mohou
dron ovladat.

A Po prvnim zapnuti funkce Dynamic Home Point (Dynamicky vychozi bod) nemusi
byt dynamicky vychozi bod k dispozici, pokud je signal GNSS dalkového ovladace
slaby.

*  Funkci Dynamic Home Point pouZivejte v otevieném prostredi se silnym signalem
GNSS. V opacném pripadé bude mit vychozi bod velkou odchylku od skutecné
polohy délkového ovladace.

« Jakmile je dynamicky vychozi bod k dispozici, zGstane vychozi bod v pfipadé
slabého signalu GNSS dalkového ovladace na posledni UspéSné aktualizované
poloze. Po spusténi funkce RTH zkontrolujte, zda je poloha vychoziho bodu shodna
s posledni polohou dalkového ovladace.
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5.4 Snimaci systém

1. VS8esmérovy vizualni systém 3. 3D infracerveny snimaci systém

2. Pomocné svétlo 4. LiDAR sméfujici doptredu

V8esmeérovy vizualni systém funguje nejlépe pfi dostatecném osvétleni a jasné oznacenych
nebo strukturovanych prekazkach. Vsesmérovy vizuaini systém se aktivuje automaticky, kdyz je
dron v rezimu Normal nebo Cine a Obstacle Avoidance Action (Akce vyhybani se prekazkam) je
v DJI Fly nastavena na Bypass nebo Brake. Funkce urcovani polohy je pouzitelna v pfipadé
nedostupného nebo slabého signalu GNSS.

Pomocné svétlo umisténé ve spodni ¢asti dronu mlze pomoci spodnimu vizuadlnimu systému.
Automaticky se zapne v prostredi s nedostate¢nym svétlem, kdyz je letova vyska po vzletu nizsi
nez 5 m. MlZete jej také rucné zapnout nebo vypnout v aplikaci DJI Fly. Pfi kazdém restartu
dronu se pomocné svétlo vrati do vychoziho nastaveni Auto.

*  Pokud jsou funkce Vision Positioning a Obstacle Sensing vypnuty, dron se pfi viseni
Q spoléha pouze na GNSS, vS§esmérové snimani prekazek neni k dispozici a dron
automaticky nezpomaluje pfi klesani blizko zemé. PFi vypnuti funkci Vision
Positioning a Obstacle Sensing je potfeba dbat zvySené opatrnosti.

*  Vypnuti funkce Vision Positioning a Obstacle Sensing se projevi pouze pfi
manualnim letu a neprojevi se pfi pouziti RTH, automatického pfistani
nebo inteligentnich letovych rezimu.

*  Funkce Vision Positioning a Obstacle Sensing Ize do¢asné vypnout v mracich
a mize nebo pfi detekci prekazky pfi pfistani. Pfi béZnych letovych scénarich
nechte funkce Vision Positioning a Obstacle Sensing zapnuté. Funkce Vision
Positioning a Obstacle Sensing jsou ve vychozim nastaveni povoleny po
restartovani dronu.
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Oznameni

A .

Vénujte pozornost letovému prostredi. Snimaci systém funguje pouze v urcitych
scénarich a nemdze nahradit lidské ovladani a Gsudek. Béhem letu vzdy vénujte
pozornost okolnimu prostfedi a vystraham v systému DJI Fly a budte za dron zodpovédni
a udrzZujte nad nim neustale kontrolu.

Pokud neni k dispozici GNSS, pomaha s urcovanim polohy dronu spodni vizidlni systém,
ktery funguje nejlépe, kdyZ se dron nachazi ve vysce od 0,5 m do 30 m. Pokud se dron
nachizi ve vySce nad 30 m, je potieba dbat zvySené opatrnosti, protoze mulze dojit

k ovlivnéni vykonu systému pro urcovani polohy.

V prostredi se slabym osvétlenim nemusi vizualni systém dosahnout optimalniho vykonu
pfi ur¢ovani polohy, i kdyZ je zapnuto pomocné svétlo. Pokud je v takovém prostredi
signal GNSS slaby, [étejte opatrné.

Spodni vizudlni systém nemusi spravné fungovat, kdyZ dron leti v blizkosti vody.

Dron proto nemusi byt schopen aktivné se vyhnout vodé pod sebou pfi pfistani.
Doporucujeme udrzovat kontrolu nad letem po celou dobu, €init rozumna rozhodnuti na
zakladé okolniho prostredi a prilis se nespoléhat na spodni vizualni systém.

Vizualni systém nedokaze presné identifikovat velké konstrukce s ramy a kabely, jako
jsou napriklad véZové jeraby, vysokonapétové stozary, vysokonapétové vedeni, visuté
mosty a lanové mosty.

Vizualni systém nemdZe spravné pracovat v blizkosti povrchi bez zietelnych zmén vzoru
nebo tam, kde je svétlo pfilis slabé nebo pfilis silné. Vizualni systém nemdze pracovat
spravné v nasledujicich situacich:

+ Létaniv blizkosti jednobarevnych povrchd (napf. Cisté cernych, bilych, ¢ervenych
nebo zelenych).

+ Létaniv blizkosti vysoce odrazivych povrch(.

+ Létaniv blizkosti vody nebo prihlednych ploch.

+  Létaniv blizkosti pohyblivych ploch nebo pfedmétd.

+ Létaniv oblasti s castymi a prudkymi zmé&nami osvétlen.

+ Létaniv blizkosti extrémné tmavych (<0,1 lux) nebo jasnych (>40 000 lux) povrchd.

« Létaniv blizkosti povrchd, které silné odrazeji nebo pohlcuji infracervené viny
(napft. zrcadla).

+ Létaniv blizkosti ploch bez zietelnych vzor( nebo textur.

« Létaniv blizkosti povrchl s opakujicimi se stejnymi vzory nebo texturami
(napf. dlaZdice se stejnym vzorem).

+ Létaniv blizkosti pfekazek s malou plochou (napf. vétve stromu
a elektrické vedeni).
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* Senzory udrZujte Cisté. Senzory neposkrabejte ani s nimi nemanipulujte.
Dron NEPOUZIVEJTE v prainém nebo vihkém prostiedi.

*  Po del3i dobé skladovani mlze byt nutné kamery vizudlniho systému kalibrovat.
V aplikaci DJI Fly se zobrazi vyzva a kalibrace bude provedena automaticky.

* Nelétejte, kdyz prsi, je smog nebo je viditelnost nizsi nez 100 m.
«  NEZAKRYVEJTE snimaci systém.
» PFed kazdym vzletem zkontrolujte nasledujici:
+ Ujistéte se, Ze na skle snimaciho systému nejsou Z&dné nalepky ani jiné prekazky.
+ Pokud se na skle snimaciho systému objevi necistoty, prach nebo voda, pouZzijte
mékky hadfik. NEPOUZIVEJTE 7&dné Cistici prostFedky, které obsahuiji alkohol.
+ Pokud dojde k poskozeni ¢ocek snimaciho systému, kontaktujte podporu
DJI.
» Dron m0Ze létat v kteroukoli denni i no¢ni dobu. PFi letu v noci je vSak vizualni
systém nedostupny. Létejte opatrné.
*  Systém LiDAR smérujici dopfedu nedokaze detekovat prekazky s odrazivosti mensi
nez 10 % nebo reflexni objekty, jako je napfikladsklo.
»  Systém LiDAR sméfujici dopfedu nemdZe spravné fungovat v prostiedi s pfilis silnym
osvétlenim (>20 000 lux().

5.5 Pokrocilé asistencni systémy pro piloty

Funkce pokrocilych asistenénich systému pro piloty (APAS) je k dispozici v reZimu Normal a reZzimu
Cine. Kdyz je APAS aktivovan, dron bude i nadale reagovat na pokyny uZivatele a planovat svou
trasu podle pohybt ovladaci packy a letovych podminek. APAS usnadnuje vyhybani se prekazkam,
zajistuje plynulejsi zabéry a poskytuje lepsi zazitek z létani.

KdyzZ je funkce APAS aktivovana, Ize dron zastavit stisknutim tlacitka Flight Pause (Pozastavit let)
na dalkovém ovladaci. Dron zastavi, zlistane viset na misté po dobu tfi vtefin a bude Cekat

na dal$i pokyny pilota.

Chcete-li povolit APAS, oteviete DJI Fly, pfejdéte do === > Safety (Bezpe€nost) > Obstacle
Avoidance Action (Akce pfi vyhybani se prekazkam) a vyberte moZnost Bypass (Vyhnout se).
Nastavte moZnosti vyhybani na Normal nebo Nifty. V reZimu Nifty mdZze dron letét rychleji,
plynuleji a blize k prekazkam, ¢imz ziskate lepSi zabéry pfi vyhybani se prekazkam. Zvysi se vSak
riziko ndrazu do prekazek. Budte opatrni.

ReZim Nifty nemdze normalné fungovat v nasledujicich situacich:
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*  Pfirychlych zménach orientace dronu v blizkosti prekazek.

»  P¥ipraletu uzkymi prekazkami, jako jsou napfiklad st¥isky nebo kefe, ve vysoké
rychlosti.

*  Pfiletu v blizkosti prekazek, které jsou pfilis malé na to, aby je bylo mozné detekovat.

*  Pfiletus ochrannym krytem vrtule.

Ozndmeni

AN« pokud je k dispozici vizualni systém, pouZivejte APAS.
Ujistéte se, Ze se v pozadované letové trase nenachazeji zadné osoby, zvifata, malé
objekty (napt. vétve stromd) ani prihledné objekty (napf. sklo nebo voda).

»  Ujistéte se, Ze systém APAS pouZzivate, pokud je k dispozici systém vidéni smérem
dold nebo pokud je signal GNSS silny. Systém APAS nemusi spravné fungovat,
pokud letadlo leti nad vodou nebo zasnézenymi oblastmi.

*  Pfilétaniv extrémné tmavém (<5 luxd) nebo jasném (>10 000 luxd) prostfedi budte
obzvlasté opatrni.

e Vénujte pozornost programu DJI Fly a ujistéte se, Ze APAS funguje normalné.

*  Systém APAS nemusi fungovat spravné, pokud letadlo leti v blizkosti letovych limitd
nebo v zéné GEO.

»  KdyzZ se osvétleni stane nedostatecnym a systém vidéni je ¢astecné nedostupny,
letadlo prejde z objizdéni prekazek na brzdéni a viseni. Je tfeba vycentrovat fidici
paku a poté pokracovat v ovladani letadla.

Ochrana pfi pfistani

Pokud je Obstacle Avoidance Action (Akce vyhybani se prekazkam) nastavena na moznost
Bypass (Vyhnout se) nebo Brake (Zastavit), ochrana pfi pfistani se aktivuje, kdyz stisknete
plynovou packu smérem dold, abyste s dronem pfistali. Ochrana pfi pristani se aktivuje, jakmile
dron zacne pristavat.

» Pokud je detekovano, Ze je terén vhodny pro pfistani, dron pfistane pfimo.

e Pokud je detekovano, Ze zemé neni vhodna pro pristani, dron bude viset, kdyZ klesne
do ur¢ité vysky nad zemi. Stisknéte plynovou packu po dobu nejméné péti vtefin
a dron pristane bez detekce prekazek.
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5.6 Vision Assist (Asistent vizualniho snimani)

Zobrazeni asistenta vizualniho snimani, které je pohanéno systémy pro vizualni snimani, méni
obraz na displeji podle sméru letu na zadkladé Gdajl z pFislusnych senzord pro vizuaini
snimani, aby pomohlo uZivatelim navigovat a pozorovat prekazky béhem letu.

PFejetim prstem smérem doleva na indikatoru polohy, doprava na mini mapé nebo klepnutim
na ikonu v pravém dolnim rohu indikatoru polohy prepnete do zobrazenf asistenta vizualniho
snimani.

A »  Pfi poufZiti Asistent vizualniho snimani mdZe byt kvalita pfenosu videa nizsi
z dlivodu omezeni Sitky pfenosového pasma, vykonu mobilniho telefonu
nebo rozliSeni pfenosu videa na obrazovce dalkového ovladace.

* Jenormalni, Ze se soucasti dronu zobrazuji v asisten¢nim zobrazeni.

* Jenormalni, Ze v zorném poli zobrazeni asistenta vizualniho snimani mohou byt
vidét pfechody mezi obrazy nebo rozdily v jasu.

*  Vision assist by mél byt pouZivan pouze jako referencni. Sklenéné stény a malé
objekty, jako jsou vétve stromd, elektrické draty a provazky drakd, nelze zobrazit
presné.

«  Vision assist nenf k dispozici, pokud dron nevzlétl nebo pokud je signal prenosu
videa slaby.

Klepnutim na Sipku mdZete prepinat mezi rdznymi sméry zobrazeni asistenta vizualniho
snimani. Klepnutim a podrzenim smér uzamknete. Klepnutim na stfed displeje maximalizujete
zobrazeni asistent vizualniho snimani.

Smér prfimky udava aktualni smér letu dronu a délka pfimky udava rychlost letu dronu.

A Pokud neni smér uzamcen v konkrétnim sméru, zobrazeni asistenta vizualniho
snimani se automaticky prepne na aktualni smér letu. Klepnutim na libovolnou
Sipku sméru muZete na chvili pfepnout smér zobrazenf asistenta vizualniho
snimani, nez se vrati zpét do aktualniho sméru letu.

*  KdyZ je smér asistovaného vidéni uzamcen v urcitém sméru, klepnutim na
jakoukoli jinou Sipku na chvili pfepnete zobrazeni asistenta vizualniho snimani,
nez se vratite do aktualné uzamceného sméru.
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Varovani pred kolizi

Pokud je v aktualnim sméru pohledu detekovana prekaZzka, zobrazi se v asisten¢nim
zobrazeni varovani pred kolizi. Barva varovani se urCuje podle vzdalenosti prekazky

od dronu. Zlutd a ¢ervena barva oznacuji relativni vzdalenost od nejvzdalenéjsiho bodu
k nejblizSimu bodu.

» FOV asistenta vidéni ve vSech smérech je omezeny. Je normalni, Ze béhem

Q varovani pred kolizi nevidite pfekazky v zorném poli.
* Varovani pred kolizi neni ovladano prepinatem Zobrazeni radarové mapy

a z(stava viditelné, i kdy?Z je radarova mapa vypnuta.

» Varovani pred kolizi se zobrazi pouze tehdy, kdyz je v malém okné zobrazen
nahled asistenta.

5.7 Vrtule

PFipevnéni vrtuli

Vrtule nainstalujte spravné podle barevnych znacek na vrtulich a motorech.

Oznameni tykajicich se vrtuli

A Listy vrtule jsou ostré. Zachazejte s nimi opatrné, aby nedoslo ke zranéni osob
nebo deformaci vrtuli.

e Pred kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule a motory dobfe namontovany.
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Pouzivejte pouze oficialni vrtule DJI. NEKOMBINUJTE typy vrtuli.
Vrtule jsou spotfebni dily. V pfipadé potfeby si dokupte dalsi vrtule.

Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vSechny vrtule v dobrém stavu.
NEPOUZIVEJTE staré, nastipnuté nebo zlomené vrtule. Pokud jsou na vrtulich
pripevnény cizi predméty, ocistéte je mékkym suchym hadrikem.

Abyste predesli zranéni, nepfiblizujte se k rotujicim vrtulim nebo motortm.

Aby nedoslo k poSkozeni vrtuli, umistéte dron béhem pFepravy nebo skladovani
spravné. Vrtule NESMITE mackat ani ohybat. Pokud dojde k poskozeni vrtuli, méize
to mit vliv na letové vlastnosti.

Zkontrolujte, zda jsou motory dobfe namontovany a zda se plynule otaceji.
Pokud se néktery motor zasekne a nemUze se volné otacet, okam?Zité s dronem
pristarite.

NEPOKOUSEJTE se upravovat konstrukci motord.

Po letu se nedotykejte motor( a nedovolte, aby se jich dotykaly ruce nebo jiné ¢asti
téla, protoZze mohou byt horké. Je normalni, Ze pfedni motory maiji vy3si teplotu nez
zadni motory.

NEZAKRYVEJTE 74dné vétraci otvory na motorech ani na téle dronu.

Ujistéte se, Ze ESC pfi zapnuti zni normalné.

5.8

Inteligentni letova baterie

Oznameni

AN e

Pred pouZitim baterie si prectéte a disledné dodrZujte pokyny uvedené v této
pfirucce, v Bezpecnostnich pokynech a na nalepkach baterie. Za vSechny operace
a pouzivani nese uzivatel plnou odpovédnost.

2.

NENABIJEJTE inteligentni letovou baterii ihned po letu, protoZe by mohla byt pfilis horka.
PFed dalSim nabijenim pockejte, az baterie vychladne na pfipustnou teplotu.

Aby se zabranilo poskozeni, nabijejte baterii pouze pfi teploté v rozmezi 5 °C a 40 °C

(41 °F a 104 °F). IdedIni teplota pro nabijeni je 22 °C az 28 °C (71,6 °F az 82,4 °F).
Nabijeni v idedInim teplotnim rozmezi mdze prodlouZit Zivotnost baterie. Nabijeni se
automaticky zastavi, pokud teplota ¢lankd baterie béhem nabijeni prekroci 55 °C (131°F).

3. Upozornéni na nizké teploty:
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Baterie nelze pouzivat v prostredi s extrémné nizkou teplotou niz3i nez -10 °C.
Kapacita baterie se vyrazné snizuje pfi |étani pfi nizkych teplotach od -10 °C do 5 °C
(14 °F aZ 41°F). Pfed vzletem se ujistéte, Ze je baterie pIné nabita.

Po vzletu dron na chvili zavéste na misté, aby se baterie zahfala.

PFi létani v prostfedi s nizkymi teplotami je doporuceno baterii pfed startem zahfat
na minimalné 10 °C (50 °F). IdeaIni teplota pro zahtati baterie je nad 20 °C (68 °F).
SniZzena kapacita baterie v prostfedi s nizkou teplotou sniZzuje odolnost dronu proti
vétru. Létejte opatrné.

PFi letu ve vysoké nadmorské vysce s nizkou teplotou dbejte zvy3Sené opatrnosti.

PIné nabita baterie se automaticky vybije, kdyZ je po urcitou dobu v necinnosti. Je normaini,

Ze baterie béhem vybijeni vyzafuje teplo.

5. Pro udrZeni dobrého stavu baterie ji alespori jednou za tfi mésice pIné nabijte. Pokud baterii
delsi dobu nepouzivate, mize to mit vliv na jeji vykon nebo dokonce mize dojit k jejimu
trvalému poskozeni. Pokud baterie nebyla nabijena nebo vybijena po dobu ti mésict
nebo déle, pfestane se na ni vztahovat zaruka.

6. Zbezpecnostnich divodl udrZujte baterie béhem prepravy nabité na nizkou Uroveri.
Pfed pfepravou doporucujeme baterie vybit na 30 % nebo méné.

Instalace/vyjmuti baterie

Instalace
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Vyjmuti

/N + Pfed vloZenim nebo vyjmutim baterie rozloZte pfedni ramena dronu,
aby nedoslo k poSkozeni pfedniho LiDARu.

«  NEVKLADEJTE ani NEVYJIMEJTE baterii, pokud je dron zapnuty.

* Ujistéte se, Ze je baterie dobfe namontovana, coz se projevi cvaknutim.
NEZAPINEJTE dron, pokud nenf baterie dobFe namontovéana, protoZe to méze
zpUlsobit Spatny kontakt mezi baterii a dronem a predstavovat nebezpeci.

Pouzivani baterie

Kontrola stavu baterie

Jednim stisknutim tlacitka napajeni zkontrolujte aktudlni Uroven nabiti baterie.

1. Tlacitko napajeni

2. LED indikatory stavu baterie

Indikétory stavu nabiti baterie zobrazuji Grover nabiti baterie béhem nabijeni a vybijeni.
NiZe jsou definovany stavy LED indikatord:

@® LED indikator svitf
18} LED indikator blika

© LED indikator nesviti
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Vzor blikani Uroveri nabitf baterie
(ORORORO! 88-100 %
76-87 %

63-75%

51-62%
® ® O O 38-50%
26-37%

13-25%

0-12%

Zapnuti/vypnuti

Stisknéte a poté stisknéte a podrzte tlacitko napajeni pro zapnuti nebo vypnuti dronu.
Kdyz je dron zapnuty, LED indikatory ukazuji stav nabiti baterie. Kdyz je dron vypnuty,
indikatory stavu baterie zhasnou.

Nabijeni baterie

PFed kazdym pouzitim baterii pIné nabijte. Doporucujeme pouZzivat nabijeci zafizeni dodavana
spolec¢nosti DJI nebo jiné nabijecky, které podporuji protokol rychlého nabijeni USB PD.

Pouziti nabije¢ky

=Y

.

Napajeci adaptér DJI Mavic 240W Napajeci adaptér DJI 100W USB-C

USB-C

/N« Baterii nelze nabijet, pokud je zafizeni zapnuté.

NiZe uvedena tabulka ukazuje Uroven nabiti baterie béhem nabijeni.
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Vzor blikani Uroveri nabitf baterie
©® 00 0-50%
51-75%
76 -99 %

100 %

*  Frekvence blikani stavového indikatoru nabiti baterie se lisi v zavislosti
na pouzité USB nabijecce. Pokud je rychlost nabijeni vysoka, LED indikatory
Urovné nabiti baterie blikaji rychle.

&

* Soucasné blikani ¢tyF LED indikator( znaci poskozeni baterie.

Pouzivani nabijeciho hubu
(111

Doporucujeme kliknout na nize uvedeny odkaz nebo naskenovat QR kéd a podivat se na vyukové
video.

https://www.dji.com/mavic-4-pro/video

/\ ¢ Teplota prostfedi ovliviiuje rychlost nabijeni. Nabijeni je rychlejsi v dobfe vétraném
prostredi pfi teploté 25 °C.

* Nabijeci hub je kompatibilni pouze s urcitym modelem inteligentnf letové baterie.
Nabijeci hub NEPOUZIVEJTE s jinymi modely baterii.

*  Pri pouzivani umistéte nabijeci hub na rovny a stabilni povrch. Ujistéte se, Ze je
zafizeni Fadné izolovano, abyste zabranili nebezpeci pozaru.

+  NEDOTYKEJTE se kovovych svorek na portech baterie.

* Pokud jsou na kovovych svorkach patrné necistoty, ocistéte je Cistym suchym
hadrikem.
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1. Port USB-C
Stavové LED indikatory
Funkéni tlacitko

Port baterie

o N

Mini SDC port

Co—— ————wm | =P

Mini SDC

*  Pouziti napajeciho adaptéru DJI MAVIC™240W: Pro nabijeni tfi baterii sou¢asné pfipojte
port Mini SDC na nabijecim hubu k elektrické zasuvce. Nabijeci hub nejprve nabije baterii

s nizkym stavem na stejnou uroven jako ostatni baterie a poté plné nabije vSechny tfi
baterie soucasné.

e Pouziti 100W napajeciho adaptéru DJI USB-C a dal$ich nabijecek USB-C: P¥ipojte port
USB-C na nabijecim hubu k elektrické zasuvce. Nejprve se nabije inteligentni letova
baterie s nejvysSi Urovni vykonu a poté se nabije zbytek baterii podle jejich Urovné vykonu.

Q PFi pouziti napajeciho adaptéru DJI Mavic 240W muze nabijeci hub sou¢asné nabijet
i dal$i zafizeni pfipojena k portu USB-C. V takovém pfipadé se doba nabijeni
inteligentnich letovych baterii prodlouzi.

Pouziti nabijeciho hubu jako powerbanky

1. VloZte jednu nebo vice baterii do nabijeciho hubu. PFipojte externi zaFizeni pfes port
USB-C, napriklad mobilni telefon nebo dalkovy ovladac.
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2. Stisknéte funkéni tlacitko a stavovy indikator nabijeciho hubu se rozsviti zelené.
Nejprve se vybije baterie s nejnizsi urovni energie a poté se postupné vybiji zbyvajici
baterie. Chcete-li nabijeni externiho zafizeni ukon¢it, odpojte externi zafizeni od nabijeciho
hubu.

A Pokud je zbyvajici nabiti baterie nizSi nez 5 %, baterie nem(ze nabijet externi zafizeni.

*  Chcete-li pfepnout na nabijeni inteligentnich letovych baterii, znovu pfipojte kabel
USB-C.

Akumulace energie

1. Do nabijeciho hubu vloZte vice nez jednu baterii a stisknéte a podrzte funkéni tlacitko,
dokud se stavovy indikator nerozsviti zelené. Stavovy LED indikator nabijeciho hubu za¢ne
pulzovat zelené a nabijeni se pfenese z baterie s nejnizsi Urovni nabiti do baterie s nejvyssi
Urovni nabiti.

2. Chcete-li zastavit akumulaci energie, stisknéte a podrzte funkéni tlacitko, dokud stavovy
indikator nezacne svitit Zluté. Po zastaveni akumulace energie stisknéte funkéni tlacitko
a zkontrolujte Uroven nabiti baterii.

AT Akumulace energie se automaticky zastavi v nasledujicich situacich:
+ Prijimaci baterie je pIné nabita nebo je energie vystupni baterie nizsi nez 5 %.

+ Beéhem akumulace energie je k nabijecimu hubu pFipojena nabijecka nebo
externi zarfizeni.

« Akumulace energie je pferusena na vice nez 15 minut z ddvodu
abnormalni teploty baterie.

e Poakumulaci energie nabijte nejméné nabitou baterii co nejdfive, aby nedoslo
k jejimu Uplnému vybiti.

Popisy stavovych LED indikator(

Vzor blikani Popis
PIna Zlutd Nabijeci hub je v necinnosti
Pulzuje zelené Nabijeni baterie nebo akumulace energie
. ) VSechny baterie jsou pIné nabité nebo napajeji externi
PIné zelend [
zarizeni
e Teplota baterii/napajeciho adaptéru 240 W je pfilis nizka
Blika zluté

nebo pfilis vysoka (neni potfeba provadét zadné dalsi ukony)
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Vzor blikani

PIné cervena

Popis

Chyba napajeni nebo chyba baterie (vyjméte a znovu
vloZte baterie nebo odpojte a pfipojte nabijecku)

Mechanismy ochrany baterie

Stavové LED indikatory baterie mohou zobrazovat upozornéni na ochranu baterie vyvolana
abnormalnimi podminkami nabijeni.

LED indikatory

Vzor blikani

LED2 blika dvakrat za vtefinu

LED2 blika trikrat za vterinu

Stav
Detekovan nadproud

Detekovan zkrat

LED3 blika dvakrat za vtefinu Detekovano prebiti

LED3 blika trikrat za vtefinu Detekovano prepéti nabijecky

)@ | LED4 blika dvakrat za vtefinu Teplota pfi nabijeni je pfilis nizka

O ‘@ | LED4 blika trikrat za vteFinu Teplota pfi nabijenf je pFiliS vysoka

Pokud se aktivuje néktery z ochrannych mechanismd baterie, odpojte nabijecku od sité
a znovu ji zapojte, abyste obnovili nabijeni. Pokud je teplota nabijeni abnormaini, pockejte,

az se vrati do normalu. Nabijeni baterie se automaticky obnovi, aniz by bylo nutné nabijecku
odpojit a znovu zapojit.

5.9 Kameras gimbalem

Upozornéni tykajici se gimbalu

& .

PFred vzletem se ujistéte, Ze na gimbalu nejsou Zadné nalepky ani pfedméty.

Po zapnuti dronu na gimbal NESAHEJTE ani na néj NEKLEPEJTE. S dronem vzlétejte
z otevieného a rovného povrchu, aby nedoslo k poSkozeni gimbalu.

PFed zapnutim dronu sejméte Glozny kryt. Pokud dron nepouzivate, nasadte

kryt zpét.

PFesné soucasti gimbalu mohou byt poskozeny ndrazem nebo Gderem, coz mlze
zpUsobit jeho nespravnou funkénost.

Zabrante vniknuti prachu nebo pisku do gimbalu, zejména do motord gimbalu.

Motor gimbalu mdZe prejit do ochranného reZzimu, pokud je gimbal blokovan jinymi
predméty, kdyZ je dron umistén na nerovném povrchu nebo na travé, nebo pokud je

do normalniho stavu, nebo zafizeni restartujte.
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+  Po zapnuti dronu NEVYVIJEJTE na gimbal vn&jsi silu.

+  Ke gimbalu NEPRIDAVEJTE 74dné dal$i uZite¢né zatizeni kromé oficiainiho
prislusenstvi, protoZe to mlze zpUsobit abnormaini funkci gimbalu nebo dokonce
vést k trvalému poskozeni motoru.

*  Priletu v husté mize nebo v mracich maze gimbal navihnout, coZ miZe vést
k docasné poruse. Jakmile gimbal vyschne, obnovi se jeho pIna funkénost.

e Prisilném vétru mlze gimbal pfi nahravani vibrovat.
» Pokud je Uhel ndklonu gimbalu béhem letu velky a dron se nakloni dopfedu

v dlsledku ke zrychleni nebo zpomaleni, gimbal prejde do rezimu ochrany proti
omezeni a automaticky upravi Ghel smérem dol.

«  Pokud dron po zapnuti del3i dobu nepoloZite nebo s nim vyrazné zatfesete, mize
gimbal pFestat fungovat a prejit do ochranného rezimu. V takovém pripadé polozte
dron na rovnou plochu a pockejte, az se zotavi.

+  Aby nedoslo k poskozeni, NESMERUJTE pfedni ¢ast gimbalu na zem nebo
na ostré predmeéty.

*  PFi pouzivani funkci ndklonu nebo otaceni gimbalu a True Vertical Shooting pfi
silném vétru nebo pfi vysokych rychlostech letu méze gimbal dosahnout limitu
svého pohybu.

+  Dron NEPOUZIVEJTE za de&tivého nebo zasnézeného pocasi. Pokud se b&hem letu
setkate s deStém nebo snéhem, okamZité s dronem pristarite a okamzité ocistéte
povrch gimbalu a motor gimbalu.

Uhel gimbalu

K ovladani naklonu gimbalu pouzijte ovlada¢ gimbalu na dalkovém ovladaci. Pfipadné tak
mUZete udinit prostfednictvim zobrazeni kamery v aplikaci DJI Fly. Stisknéte a podrzte
displej, dokud se nezobrazi liSta pro nastaveni gimbalu. Pfetazenim liSty ovladejte Uhel
sklonu gimbalu.

Gimbal podporuje otaceni kolem osy, coz umoZznuje nastaveni Uhlu béhem nataceni.
Kliknéte na odkaz nebo naskenujte QR kéd a podivejte se na vyukové video.

https://www.dji.com/mavic-4-pro/video
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Provozni reZimy gimbalu

K dispozici jsou dva provozni reZzimy gimbalu. Pfepinejte mezi jednotlivymi provoznimi rezimy

v === > Control (Ovladani.

ReZim Follow: Uhel naklonu gimbalu z{istava stabilni vzhledem k vodorovné roviné nebo
udrzuje nastaveny Uhel ndklonu. Tento rezim je vhodny pro pofizovani stabilnich snimka.

ReZim FPV: Kdyz dron leti dopfedu, gimbal se otaci synchronizované s dronem a poskytuje tak
zazitek z letu z pohledu prvni osoby.

Upozornéni tykajici se kamery

& .

Aby nedoslo k poskozeni snimace, nevystavujte objektiv kamery prostredi
s laserovymi paprsky, napfiklad laserové show, ani nemirte kamerou dlouhodobé
na zdroje intenzivniho svétla, napfiklad do slunce za jasného dne.

Ujistéte se, Ze teplota a vlhkost jsou pro kameru béhem pouzivani a skladovani
vhodné.

K ¢isténi objektivu pouzijte specidlni Cistici prostfedek, aby nedoslo k jeho poskozenf
nebo zhorSeni kvality obrazu.

NEZAKRYVEJTE 7adné vétraci otvory na kamere, protoZe vzniklé teplo mdze poskodit
zafizeni nebo zpUsobit zranéni.

Kamera nemusi spravné zaostfit v nasledujicich situacich:

+ Pofizovani fotografii a videi vzdalenych tmavych objekt.

+ Porizovani fotografii a videi objektl s opakujicimi se stejnymi vzory a texturami
nebo objektd bez zfetelnych vzor( a textur.

+ Porizovani fotografii a videf lesklych nebo reflexnich objektl (napfiklad pouli¢niho
osvétlenf a skla).

+ Porizovani fotografii a videf blikajicich objekt.

+ Porizovani fotografii a videi rychle se pohybujicich objekt.

+ Kdyz se dron/gimbal rychle pohybuje.

« Pofizovani fotografii a videf objektl s riznou vzdalenosti v rozsahu zaostreni.

PFi pouziti teleobjektivu pro manualni zaostfeni se mlze stat, Zze poloha odpovidajici

ikoné hory na listé zaostreni v aplikaci nebude odpovidat bodu zaostrenf{

do nekonecna. K potvrzeni pfesného bodu zaostfeni pouZijte Focus Peaking.

V rezimu Single Shot (Jeden snimek) pouziva dron ve vychozim nastaveni rezim
SmartPhoto, ktery integruje funkce jako rozpoznavani scény nebo HDR pro dosazeni
optimalnich vysledkd. Rezim SmartPhoto vyZzaduje pofizeni nékolika snimkd za sebou
pro syntézu obrazu. Pokud se dron nebo gimbal pohybuje, rezim SmartPhoto nebude
podporovan a kvalita obrazu se mudze lisit.
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»  Fotografie pofizené v rezimu Single Shot nemaji HDR efekt v nasledujicich
situacich:

+ Pokud se dron nebo gimbal pohybuje nebo pokud dron nem(ze stabilné
viset kvlli vysoké rychlosti vétru.

+ Kdyz je vyvazeni bilé nastaveno na manualni rezim.

+ Kamera je v automatickém reZimu a nastaveni EV se nastavuje ru¢né.
+ Kamera je v automatickém reZimu a je zdmek AE.

+ Kamera je v rezimu Pro.

*  PFisnimani svételného zdroje s malou clonou se bézné objevuji specifické
odlesky.

5.10 Ukladani a exportovani fotografii a videi
Ukladani

Letadlo podporuje pouziti karty microSD pro ukladani fotografii a videi.

Dal3i informace o doporucenych kartach microSD naleznete ve specifikacich.

Fotografie a videa Ize ukladat také do interniho UloZisté dronu, pokud neni k dispozici
microSD karta.

Exportovani

»  Kexportu zdznamu do mobilniho zafizeni pouZijte nastroj QuickTransfer.

»  PFipojte dron k pocitaci pomoci datového kabelu USB-C 3.0 a exportujte zdznam interniho
UloZisté dronu nebo na microSD kartu umisténou v dronu. BEhem procesu exportu nemusi
byt dron zapnuty.

*  Vyjméte microSD kartu z dronu, vloZte ji do Ctecky karet a exportujte zaznam na kartu
microSD prostfednictvim ctecky karet.

A\ = Dbejte nato, aby slot pro SD kartu a microSD karta byly b&hem pouZzivani gisté
a bez necistot.

+  PFi potizovani fotografii nebo videl NEVYJIMEJTE microSD kartu z dronu.
V opacném pripadé mize dojit k poskozeni microSD karty.

» PFed pouzitim zkontrolujte nastaveni kamery a ujistéte se, Ze je spravné
nakonfigurovano.
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»  Pred pofizenim ddlezitych fotografii nebo videi pofidte nékolik snimkd a vyzkousejte,
zda kamera pracuje spravneé.

» Ujistéte se, Ze jste dron spravné vypnuli. V opacném pfipadé nebudou parametry
kamery uloZeny a mudZe dojit k poskozeni viech potizenych snimkd nebo videi.
Spolecnost DJI nenese odpovédnost za zadné ztraty zplsobené snimky nebo videi,
které nelze precist pomoci zafizeni.

5.11 QuickTransfer

Podle niZe uvedenych krokd muzZete rychle stahnout fotografie a videa z dronu do svého

mobilniho zafizeni.

1. Zapnéte dron a pockejte, dokud se nedokon¢i autodiagnostické testy dronu.
Pokud je v aplikaci DJI Fly povolena funkce Allow QuickTransfer in Sleep (ve vychozim
nastaveni je povolena), Ize funkci QuickTransfer pouZivat, i kdyzZ je dron vypnuty.

2. Na mobilnim zafizeni zapnéte Bluetooth a Wi-Fi a ujistéte se, Ze je povolena také funkce
urcovani polohy.

3. Do rezimu QuickTransfer prejdéte jednim z nize uvedenych zpUtsobd.
» Spustte aplikaci DJI Fly a klepnéte na QuickTransfer na domovské obrazovce.
+  Spustte aplikaci DJI Fly, pfejdé&te do alba a klepnéte na £ v pravém hornim rohu.

4. Po Uspé3ném pripojeni Ize k souborlim v dronu pfistupovat a stahovat je vysokou rychlosti.
PFi prvnim pfipojeni mobilniho zafizeni k dronu stisknéte a podrzte tlacitko napajeni dronu
pro potvrzeni.

Pri pouziti funkce QuickTransfer v rezimu spanku se mlzZete pfipojit pouze k dronu, ktery
zobrazuje ikonu rezimu spanku.

Lo Po pFipojeni dronu a dalkového ovladace klepnéte v zobrazeni kamery DJI Fly
na*®**® >Camera (Kamera) a povolte nebo zakazte funkci Allow QuickTransfer in
Sleep.

*  Po povoleni funkce Allow QuickTransfer in Sleep prejde dron po vypnuti do rezimu
spanku a umozni vam pouzivat funkci QuickTransfer. Rezim spanku se automaticky
vypne po 12 hodinach necinnosti nebo po vyméné baterie ¢i pfipojeni kabelu USB-C
k letadlu. Chcete-li obnovit rezim spanku, ujistéte se, Ze k dronu neni pfipojen kabel
USB-C, a poté jednou stisknéte tlacitko napajeni a pockejte pfiblizné 15 vtefin.

» B&hem obnovovani rezimu spanku a pfi poutziti funkce Allow QuickTransfer in Sleep
(Povolit QuickTransfer v rezimu spanku) pro pfenos budou stavové LED indikatory
baterie 1 a 2 a LED indikatory 3 a 4 stfidavé blikat. Pokud béhem této doby rozloZite
pravé zadni rameno dronu, dron se nezapne.
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Pfi pouziti funkce Allow QuickTransfer in Sleep sviti pouze stavové indikatory
baterie. Pokud mobilni zafizeni a dron nejsou pfipojeny pfes Wi-Fi nebo pokud je
aplikace ukoncena (a neprobihaji Zadné ulohy stahovani) po dobu delSi nez

1 minutu, QuickTransfer se automaticky ukon¢i a dron se vrati do rezimu spanku.

Maximalni rychlosti stahovani Ize dosahnout pouze v zemich a oblastech, kde je
frekvence 5,8 GHz povolena zakony a predpisy, pfi pouZziti zafizeni, ktera podporuji
frekvencni pasmo 5,8 GHz a pFipojeni Wi-Fi, a v prostfedi bez ruSeni nebo prekazek.
Pokud frekvence 5,8 GHz neni mistnimi predpisy povolena (napriklad v Japonsku)
nebo pokud vase mobilni zafizeni nepodporuje frekvencni pasmo 5,8 GHz nebo
pokud je prostredi silné ruSeno, potom

QuickTransfer bude pouZivat frekvenéni pasmo 2,4 GHz a jeho maximalni rychlost
stahovani se snizi na 10 MB/s.

PFi pouziti funkce QuickTransfer neni pro pfipojeni nutné zadavat heslo Wi-Fi
na strance nastaveni mobilniho zafizeni. Spustte aplikaci DI Fly a zobrazi se vyzva
k pfipojeni dronu.

Aplikaci QuickTransfer pouzivejte v neruseném prostredi bez ruSeni a v dostate¢né
vzdalenosti od zdrojl ruseni, jako jsou bezdratové smérovace, Bluetooth
reproduktory nebo sluchatka.
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Dalkovy ovladac
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6 Dalkovy ovladac

6.1 DJIRCPro2
Ovladani dalkového ovladace

Nabijeni baterie

PFipojte nabijecku k portu USB-C na dalkovém ovladaci.

/N ¢ Pred kazdym letem dalkovy ovlada¢ pIné nabijte. Dalkovy ovlada¢ vyda
upozornéni, kdyz je Uroven nabiti baterie nizka.
*  Prozachovani dobrého stavu baterie ji alespori jednou za tfi mésice
plné nabijte.

Simulator DJI

PFed prvnim letem si procvicte létani na simulatoru DJI, abyste zajistili bezpec¢nost letu.
Chcete-li se dostat do simulatoru DJI, kliknéte na @ na domovské strance aplikace DJI Fly.
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Ovladani gimbalu a kamery

1. Otocny voli¢ gimbalu: Ovladani naklonu gimbalu.
2. Tlacitko nataceni: Jednim stisknutim spustite nebo zastavite nataceni.

3. Otocny voli¢ kamery: Slouzi k vychozimu nastaveni zoomu. Funkci volice Ize nastavit pro
nastaveni ohniskové vzdalenosti, EV, casu zavérky a ISO.

4. Tlacitko ostfeni/spousté: Stisknutim tlacitka do poloviny se automaticky zaostfi a Gplnym
stisknutim se pof¥idi fotografie.

= Dron podporuje horizontalni i vertikalni snimani. Pro rychlé prepnuti otocte
obrazovku.

%

* Gimbal podporuje otaceni. Otocny voli¢ kamery Ize nastavit tak, aby ovladal
nataceni gimbalu.

Pfepinac letového rezimu

PFepinacem vyberte pozadovany letovy rezim.

CNS Pozice Letovy rezim

11r C Rezim Cine
N ReZim Normal
S ReZim Sport

Tlacitko pozastaveni letu/RTH

Jednim stisknutim dron zabrzdi a zacne viset na misté.

Stisknéte a podrzte tlacitko, dokud dalkovy ovladac nezapipa a nespusti RTH. Dron se vrati
do posledniho zaznamenaného vychoziho bodu. Opétovnym stisknutim tlacitka zruSite RTH
a znovu ziskate kontrolu nad dronem.
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Pfizpusobitelna tlacitka

Chcete-li zobrazit a nastavit funkci tlacitka, prejdéte do zobrazeni kamery v aplikaci DJI Fly
a klepnéte na =« > Control (Ovladani) > Button Customization (Prizplsobeni tlacitek).

1

% Gimbal podporuje otaceni kolem osy, coz umoznuje nastaveni Ghlu béhem nataceni.
Ve vychozim nastaveni se kombinaci tlacitka C1 a pravého oto¢ného volice ovlada otaceni
gimbalu. Funkci otaceni gimbalu muaZete také nastavit i pro jina tlacitka.

Oto¢ny voli¢
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Pokud je kamera nastavena na rezim AUTO, otacenim voli¢e nastavte hodnotu EV.

KdyZ je kamera nastavena do reZimu PRO, stisknutim voli¢e pfepnete nastaveni kamery
a otacenim upravite parametry.

V albu otécenim volice presunte vybérové pole. Stisknutim volic¢e zobrazite nahled snimkd
nebo videi. Stisknutim a podrZenim voli¢e miZete vybrat vice poloZek.

ReZim spanku

Chcete-li displej vypnout, sklopte rameno nebo stisknéte tlacitko napajeni. Dalkovy ovladac
prejde do rezimu spanku poté, co je displej po urcitou dobu vypnuty. V rezimu spanku se
dalkovy ovladac¢ odpoji od dronu. Chcete-li dalkovy ovlada¢ probudit a obnovit propojeni,

vysunite rameno nebo stisknéte tlacitko napajeni. Pokud se dalkovy ovlada¢ do urcité doby
neprobudi, automaticky se vypne.

PFejdéte do Settings (Nastaveni) > Display (Displej) a upravte nastaveni ¢asového limitu.

LED indikatory dalkového ovladace

1. Stavovy LED indikator

2. LED indikatory Grovné nabiti
baterie

Stavovy LED indikator

Vzor blikani Popisy

o — Ele?'sené Odpojeni od dronu.

fO TR Blika ¢ervené Uroven nabiti baterie dronu je nizka.
@ = PIné zelena Propojen s dronem.

O3 Pulsuje modre Dalkovy ovladac je v rezimu spanku.

@ - Blika modre Dalkovy ovladac se propojuje s dronem.
) — PlnaZzluta Aktualizace firmwaru se nezdafila.

72 © 2025 DJi Viechna préava whrazena



Vzor blikani Popisy

® — PInd modra Aktualizace firmwaru probéhla Uspésné.
£ -+ Blikajici zluté Uroven nabiti baterie dalkového ovladace je nizka.
G e Blikajici

. Ovladaci packy nejsou vycentrované.
azurova barva

LED indikatory Urovné nabiti baterie

Vzor blikani Urovefi nabitf baterie
ONONONO) 76-100%
e @ ® O 51-75%
® ® O O 26-50%
@ | 0-25%

Upozornéni tykajici se dalkového ovladace

Dalkovy ovlada¢ pipnutim signalizuje chybu nebo varovani. Davejte pozor, kdyZ se na dotykovém
displeji nebo v aplikaci DJI Fly objevi upozornéni.

Posunutim prstu smérem dold z horni ¢asti displeje a vybérem moZnosti Mute (Ztlumit) vypnete
vSechna upozornéni nebo posunutim pruhu hlasitosti na 0 vypnete nékterd upozornéni.

Dalkovy ovladac vydava béhem RTH zvukové upozornéni, které nelze zrusit. Dalkovy ovladac
vydava upozornéni, kdyz je Uroven nabiti baterie dalkového ovladace nizka. Upozornéni na nizky
stav baterie Ize zrusit stisknutim tlacitka napajeni. Pokud Uroven nabiti baterie kriticky nizka,
upozornéni nelze zrusit.

Nahravani zvuku prostrednictvim aplikace

V zobrazeni kamery v aplikaci klepnéte na === >Camera (Kamera) a povolte nahravani aplikace.
Zvuk bude nahravan pomoci integrovaného mikrofonu nebo pfipojeného mikrofonu rady DJI Mic,
zatimco dron bude natacet video. lkona mikrofonu bude zobrazena v zZivém nahledu.

«  B&hem nahravani NEVYPINEJTE displej ani nepFepinejte na jiné aplikace.

&

Nahravani zvuku Ize povolit nebo zakazat pouze pred nahravanim.

«  Priprohlizeni nebo stahovani videi v zobrazeni alba v aplikaci DJI Fly se zvuk
nahrany pomoci funkce zaznamu zvuku automaticky slouci do souboru videa.
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Optimalni zéna prenosu

Signal mezi dronem a déalkovym ovladacem je nejspolehlivéjsi, kdyZ jsou antény umistény
vzhledem k dronu, jak je zndzornéno nize. Pokud je signal slaby, upravte orientaci dalkového
ovladace nebo dron pfriblizte k dalkovému ovladaci.

/AN +  NEPOUZIVEJTE jind bezdrétova zaFizeni pracuijici na stejné frekvenci jako dalkovy
ovladac. V opacném pripadé dojde k ruSeni dalkového ovladace.
* Pokud je pfenosovy signal slaby, zobrazi se v aplikaci DJI Fly vyzva.
béhem letu. Nastavte orientaci délkového ovladace podle zobrazeni indikatoru
polohy, abyste se ujistili, Ze je letadlo v optimalnim pfenosovém rozsahu.

Propojeni dalkového ovladace

Délkovy ovladac je jiz propojen s dronem, pokud jsou zakoupeny spolecené v sadé.

V opacném pripadé po aktivaci propojte dalkovy ovlada¢ a dron podle niZe uvedenych krokd.
1. Zapnéte dron a dalkovy ovladac.

2. Otevrete aplikaci DJI Fly.

3. Vzobrazeni kamery klepnéte na === > Control (Ovladanf) > Connect to Aircraft
(Propajit s dronem). BEhem propojovani blika stavovy indikator délkového ovladace
modre a dalkovy ovladac pipa.

4. Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni dronu po dobu delSi nez 4 vtefiny. Dron vyda
zvukovy signal a jeho stavové LED indikatory baterie postupné blikaji, ¢imz signalizuiji,
Ze je pripraven k propojeni. Dalkovy ovlada¢ dvakrat pipne a jeho stavovy LED indikator
se rozsviti zelen&, coZ signalizuje Usp&sné propojeni.
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i+ Ujistéte se, Ze je dalkovy ovladac béhem propojovani v dosahu 0,5 m od dronu.

« Dalkovy ovladac se automaticky odpoji od dronu, pokud je ke stejnému dronu
pripojen novy dalkovy ovladac.

Ovladani dotykové obrazovky

/N = Upozoriiujeme, Ze dotykovy displej neni vodotésny. Pracujte s nim opatrnég.

Gesta na obrazovce

- A

U

N\

Zpét: prejetim prstem zleva nebo Navrat do aplikace DJI Fly: Posunutim
zprava do stfedu obrazovky se prstu smérem nahoru ze spodni ¢asti
vratite na predchozi obrazovku. obrazovky se vratite do aplikace DI
Fly.
\ 4

NG

\\
Otevreni stavového radku: V aplikaci DJI Prepinani mezi otevienymi aplikacemi:
Fly otevrete stavovy Fadek posunutim Posunutim smérem nahoru ze spodni
prstu smérem dol0 z horni &asti Casti obrazovky a podrzenim ziskate
obrazovky. pristup k nedavno otevifenym aplikacim,
Stavovy radek zobrazuje cas, signal Wi-Fi, pokud nejsou na domovské obrazovce.

Uroven nabiti baterie dalkového
ovladace atd.

Kombinovana tlacitka

Nékteré Casto pouzivané funkce Ize aktivovat pomoci kombinovanych tlacitek. Chcete-li pouzit
kombinovana tlacitka, stisknéte a podrzte tlacitko zpét a ovladejte druhé tlacitko v kombinaci.
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Kombinované pouziti

Tlacitko zpét+ Levy voli¢
Tlacitko zpét+ Pravy voli¢
Tlacitko zpét+ Tlacitko zaznamu
Tlacitko zpét+ Tlacitko spousté

Tlacitko zpét+ Tlacitko 5D

Funkce

Nastavenf jasu
Nastaveni hlasitosti
Obrazovka zaznamu
Snimek obrazovky

PFejeti nahoru - Domd; prejeti dold
- Nastaveni zkratek; prejeti doleva -
Naposledy oteviené aplikace

Nastaveni HDMI

Dotykovou obrazovku Ize sdilet s displejem po pfipojeni portu HDMI dalkového ovladace.

Rozliseni je moZzné nastavit v @ > Display (Displej) > HDMI.
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6.2 DJIRC2
Ovladani dalkového ovladace

Zapnuti/vypnuti

Jednim stisknutim tlacitka napjeni zkontrolujte aktudlni Uroven nabiti baterie.

Stisknutim a podrzenim tlacitka dalkovy ovladac zapnete nebo vypnete.

Nabijeni baterie

PFipojte nabijecku k portu USB-C na dalkovém ovladadi.

T

/\ ¢ Pred kazdym letem dalkovy ovlada¢ pIné nabijte. Dalkovy ovlada¢ vyda
upozornéni, kdyZ je Uroven nabiti baterie nizka.

*  Prozachovani dobrého stavu baterie ji alespori jednou za tfi mésice
plné nabijte.
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Ovladani gimbalu a kamery

1. Otocny voli¢ gimbalu: Ovladani naklonu gimbalu.
2. Tlacitko nataceni: Jednim stisknutim spustite nebo zastavite natacent.i.

3. Otocny voli¢ kamery: SlouZi k vychozimu nastaveni zoomu. Funkci volice Ize nastavit pro
nastaveni ohniskové vzdalenosti, EV, asu zavérky a ISO.

4. Tlacitko ostreni/spouste: Stisknutim tlacitka do poloviny se automaticky zaostfi a Gplnym
stisknutim se poridi fotografie.

Q Gimbal podporuje otaceni kolem osy. Otocny voli¢ kamery je mozné nastavit tak,
aby ovladal otaceni gimbalu.

Pfepinac letového rezimu

PFepinacem vyberte poZadovany letovy rezim.

CNS Pozice Letovy rezim

11T C ReZim Cine
N Rezim Normal
S ReZim Sport

Tlacitko pozastaveni letu/RTH

Jednim stisknutim dron zabrzdi a zacne viset na misté.

Stisknéte a podrzte tlacitko, dokud dalkovy ovladac nezapipé a nespusti RTH. Dron se vrati
do posledniho zaznamenaného vychoziho bodu. Opétovnym stisknutim tlacitka zrusite RTH
a znovu ziskate kontrolu nad dronem.
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PrizpUsobitelna tlacitka

Chcete-li zobrazit a nastavit funkci tlacitka, prejdéte do zobrazeni kamery v aplikaci DJI Fly
a klepnéte na ==+ > Control (Ovladani) > Button Customization (PrizpUsobeni tlacitek).

F Gimbal podporuje otaceni kolem osy, coz umoznuje nastaveni Ghlu béhem nataceni.
Ve vychozim nastaveni se kombinaci tlacitka C1 a pravého otocného volice ovlada otaceni
gimbalu. Funkci otaceni gimbalu miiZete také nastavit pro jina tlacitka.

LED indikatory dalkového ovladace

@ \-E/@ 2 1. Stavovy LED indikator
edb®

2. Stavové indikatory baterie
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Stavovy LED indikator

Vzor blikani Popisy

o — Ele?sené Odpojeni od dronu.

EOT Blika cervené Uroven nabiti baterie dronu je nizka.

© ------ PIné zelena Propojeni's dronem.

fO T Blika modre Dalkovy ovladac se propojuje s dronem.

O — PIna Zluta Aktualizace firmwaru se nezdafila.

® — Plnd modra Aktualizace firmwaru probéhla Gspésné.
(@ Blikajici Zluta Stav baterie dalkového ovladace je nizky.
i) -+ Blikajici azurové barva  Ovladaci packy nejsou vycentrované.

LED indikatory Urovné nabiti baterie

Vzor blikani Uroven nabiti baterie

ONONONO) 76-100%
51-75%

® ® O O 26-50%
0-25%

Upozorneéni tykajici se dalkového ovladace

Dalkovy ovladac¢ pipnutim signalizuje chybu nebo varovani. Davejte pozor, kdyz se na dotykovém
displeji nebo v aplikaci DJI Fly objevi upozornéni.

Posunutim prstu smérem dold z horni ¢asti displeje a vybérem moZnosti Mute (Ztlumit) vypnete
vSechna upozornéni nebo posunutim liSty hlasitosti na 0 vypnete néktera upozornéni.

Dalkovy ovladac vydava béhem RTH zvukové upozornéni, které nelze zrusit. Dalkovy ovladac
vydava upozornéni, kdyzZ je Uroven nabiti baterie dalkového ovladace nizka. Upozornéni na nizky
stav baterie Ize zrusit stisknutim tlacitka napajeni. Pokud Uroven nabiti baterie kriticky nizka,
upozornéni nelze zrusit.

Pokud neni dalkovy ovlada¢ po urcitou dobu pouZzivan a je zapnuty, ale neni pfipojen k dronu,
dojde k upozornéni. Po ukonceni vystrahy se automaticky vypne. Vystrahu zrusite pohybem
ovladacich pacek nebo stisknutim libovolného tlacitka.
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Optimalni zéna pfenosu

Signal mezi dronem a déalkovym ovladacem je nejspolehlivéjsi, pokud jsou antény umistény
vzhledem k dronu tak, jak je zndzornéno niZe. Pokud signal slaby, upravte orientaci
dalkového ovladace nebo dron pribliZzte k dalkovému ovladaci.

A NEPOUZIVEJTE jin& bezdratové zafizeni pracujici na stejné frekvenci jako dalkovy
ovladac. V opacném pripadé dojde k ruSeni dalkového ovladace.
*  Pokud je b&hem letu signal slaby, zobrazi se v aplikaci DJI Fly upozornéni.

Nastavte orientaci dalkového ovladace podle ukazatele polohy, aby se dron
nachéazel v optimalnim dosahu signalu.

Propojeni dalkového ovladace

Délkovy ovladac je jiz s dronem propojeny, pokud jsou spole¢né zakoupeny v sadé. V opa¢ném
pfipadé po aktivaci propojte dalkovy ovladac a dron podle nize uvedenych krokd.

1. Zapnéte dron a délkovy ovladac.

2. Otevrete aplikaci DJI Fly.

3. Vzobrazeni kamery klepnéte na === > Control (Ovladani) > Connect to Aircraft
(Propojeni's dronem). Béhem propojovani blika stavovy indikator dalkového ovladace
modre a dalkovy ovladac pipa.

4. Stisknéte a podrzte tlacitko napéjeni dronu po dobu delsi nezZ 4 vtefiny. Dron vyda
zvukovy signal a jeho stavové LED indikatory baterie postupné blikaji, ¢imz signalizuji,
Ze je pfipraven k propojeni. Dalkovy ovladac dvakrat zapipa a jeho stavovy LED
indikator se rozsviti zelené, coZ signalizuje Uspésné propojeni.

_:{;.‘_ e Ujistéte se, Ze je dalkovy ovlada¢ béhem propojovani v dosahu 0,5 m od dronu.

» Dalkovy ovladac se automaticky odpoji od dronu, pokud je ke stejnému dronu
pripojen novy dalkovy ovladac.
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Ovladdani dotykové obrazovky

/N * Upozorfiujeme, Ze dotykovy displej neni vodotésny. Pracujte s nim opatrné.

Gesta na obrazovce

.’ 4||.. :

\

Zpét: Prejetim prstu smérem zleva
nebo zprava do stfedu obrazovky
se vratite na predchozi obrazovku.

4||+.

Otevreni stavového Fadku: V aplikaci DJI
Fly otevrete stavovy radek posunutim
prstu smérem dol0 z horni ¢asti displeje.
Stavovy radek zobrazuje ¢as, signal Wi-Fi,
Uroven nabiti baterie dalkového
ovladace atd.
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Névrat do aplikace DJI Fly: Posunutim
prstu smérem nahoru ze spodni ¢asti
obrazovky se vratite do aplikace DJI Fly.

x2

7

-

Otevreni Rychlych nastaveni:

V reZzimu DJI Fly otevrete rychla
nastaveni dvojim posunutim prstu
smérem doll z horni ¢asti obrazovky.



Priloha
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7 Priloha

Specifikace naleznete na téchto internetovych strankach:

https://www.dji.com/mavic-4-pro/specs

Informace o kompatibilnich produktech naleznete na nasledujicich internetovych

strankach: https://www.dji.com/mavic-4-pro/faq

K aktualizaci firmwaru dronu a délkového ovladace pouZijte aplikaci DJI Fly nebo DJI Assistant
2 fada Consumer Drones).

PouZivanf aplikace D)l Fly

Po pripojeni dronu k dalkovému ovladaci spustte aplikaci DJI Fly a budete upozornéni

na dostupnost nové aktualizace firmwaru. PFi aktualizaci postupuijte podle pokyn(

na obrazovce. Upozornujeme, Ze firmware nelze aktualizovat, pokud neni dalkovy ovladac
propojen s dronem. Je vyzadovano pripojeni k internetu.

Pouzivani aplikace D]l Assistant 2 (Consumer Drones Series)

K samostatné aktualizaci dronu a dalkového ovladace pouZijte aplikaci DJI Assistant 2 Fada
Consumer Drones).

—_

Zapnéte zafizeni. Pfipojte zafizeni k pocitaci pomoci kabelu USB-C.

2. Spustte aplikaci DJI Assistant 2 (Ffada Consumer Drones) a pfihlaste se pomoci t¢tu DJI.

3. Vyberte zafizenf a kliknéte na Firmware Update (Aktualizace firmwaru) v levé ¢asti
obrazovky.

4. Vyberte verzi firmwaru.

Pockejte na staZeni firmwaru. Aktualizace firmwaru se spusti automaticky. Pockejte na
dokonceni aktualizace firmwaru.

/\ * Firmware baterie je soucasti firmwaru dronu. Nezapomerite aktualizovat viechny
baterie.

»  Ujistéte se, Ze jste pfi aktualizaci firmwaru postupovali podle vSech pokynd, jinak
muze dojit k selhani aktualizace.
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« Ujistéte se, Ze je pocitac béhem aktualizace pfipojen k internetu.
¢ Béhem aktualizace NEODPOJUJTE kabel USB-C.

e Aktualizace firmwaru trva pfiblizné 10 minut. BEhem procesu aktualizace je
normalni, ze gimbal ochabne, stavové indikatory dronu blikaji a dron
se restartuje. Trpélivé vyckejte na dokonceni aktualizace.

Informace o aktualizaci firmwaru naleznete na nasledujicim odkazu a v pozndmkdch k

vydani: https://www.dji.com/mavic-4-pro/downloads.

7.4 Zaznamnik letu

Letova data vCetné telemetrie letu, informaci o stavu dronu a dalSich parametrt se
automaticky ukladaji do interniho zdznamniku dat dronu. K datlm Ize pfistupovat pomoci
aplikace DJI Assistant 2 fada Consumer Drones).

7.5 Kontrolni seznam po letu

»  Provedte vizualni kontrolu, abyste se ujistili, Ze dron, dalkovy ovlada¢, kamera
s gimbalem, inteligentni letové baterie a vrtule jsou v dobrém stavu. V pfipadé zjisténi
jakéhokoli poskozeni kontaktujte podporu DJI.

»  Zkontrolujte, zda jsou objektiv kamery a senzory vizualniho systému cisté.

» Pred prepravou dronu se ujistéte, ze spravné ulozen.

7.6 Pokyny pro udrzbu

Aby nedoslo k vaznému zranéni déti a zvifat, dodrzujte nasledujici pravidla:

1. Malé &asti, jako jsou kabely a pasky, jsou pfi poZiti nebezpecné. VSechny dily uchovavejte

mimo dosah déti a zvifat.

2. Inteligentni letovou baterii a dalkovy ovladac skladujte na chladném a suchém
misté mimo dosah pfimého slune¢niho svétla, aby se vestavéna baterie LiPo
NEPREHRIVALA.
Doporucena teplota skladovani: mezi 22 °C a 28 °C (71 °F a 82 °F) po dobu delsi nez tfi
meésice. Nikdy neskladujte v prostfedi mimo teplotni rozsah od -10 °C do 45 °C
(14° az 113°F).

3. NEVYSTAVUJTE kameru vodé ani jinym kapalindm a NEPONORUJTE jej do vody.

Pokud kamera navlhne, otfete jej mékkym, savym hadrikem. Zapnuti kamery, ktera spadla

do vody, mlZe zpUsobit trvalé poskozeni soucasti. K ¢isténi nebo Gdrzbé kamery
NEPOUZIVEJTE latky obsahuijici alkohol, benzen, Fedidla ani jiné hoFlavé latky.
NESKLADUJTE kameru na vihkych nebo prasnych mistech.
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Po kazdé havarii nebo vazném narazu zkontrolujte kaZdou ¢ast dronu. V pfipadé jakychkoli
problémU nebo dotazl se obratte na autorizovaného prodejce DJI.

Pravidelné kontrolujte indikatory stavu baterie, abyste zjistili aktualni stav nabiti a celkovou
Zivotnost baterie. Baterie je dimenzovana na 200 cykl. Po uplynuti této doby se
nedoporucuje v pouzivani pokracovat.

Dbejte na to, abyste dron prepravovali se sklopenymi rameny, kdyz je vypnuté.
Dbejte na to, abyste dalkovy ovlada¢ pFepravovali se sloZzenymi anténami, kdyz je vypnuty.

PFi dlouhodobém skladovani prejde baterie do rezimu spanku. Pro ukonceni rezimu spanku
baterii nabijte.

Dron, dalkovy ovladac, baterii a nabijecku skladujte v suchém prostredi.

. Pfed udrzbou dronu (napfF. CiSténim nebo nasazovanim a sundavanim vrtuli) vyjméte

baterii. Ujistéte se, Ze jsou dron a vrtule Cisté, a to odstranénim pfipadnych necistot nebo
prachu mékkym hadfikem. Necistéte dron mokrym hadfikem ani nepouzivejte €istici
prostredky obsahujici alkohol. Kapaliny mohou proniknout do krytu dronu, coZz mize
zpUsobit zkrat a znicit elektroniku.

7.7 Postupy pri FfeSeni problém

1.

Jak vyresit problém s driftem gimbalu béhem letu?

Kalibrace IMU a kompasu v aplikaci DJI Fly. Pokud problém pretrvava, kontaktujte podporu
DJI.

Z4dna funkce

Zkontrolujte, zda jsou inteligentni letova baterie a dalkovy ovlada¢ aktivovany nabijenim.
Pokud problémy pretrvavaji, kontaktujte podporu DJI.

Problémy se zapnutim a spusténim

Zkontrolujte, zda je baterie napajena. Pokud ano, kontaktujte podporu DJI, pokud jej nelze
normalné spustit.

Problémy s aktualizaci firmwaru

Pri aktualizaci firmwaru postupujte podle pokynt v uzivatelské prirucce.

Pokud se aktualizace firmwaru nezdafi, restartujte vSechna zafizeni a zkuste to znovu.
Pokud problém pretrvava, obratte se na podporu DJI.

Postupy pro obnoveni vychoziho tovarniho nastaveni
Pomoci aplikace DJI Fly obnovte vychozi tovarni nastaveni.

Problémy s vypinanim a zapinanim
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Kontaktujte podporu DJI.
7. Jak zjistit neopatrné zachazeni nebo skladovani v nebezpecnych podminkach

Kontaktujte podporu DJI.

KdyZ dron po zapnuti detekuje riziko, zobrazi se v aplikaciDJI Fly varovné hlaseni.
Vénujte pozornost nize uvedenému seznamu situaci.

*  Pokud misto neni vhodné pro vzlet.
*  Pokud je b&hem letu detekovana prekazka.

»  Pokud neni misto vhodné pro pfistani.

Pokud dojde k ruseni kompasu a IMU a je tfeba je kalibrovat.

*  Po vyzvé postupujte podle pokynd na obrazovce.

i‘

PFi likvidaci dronu a dalkového ovladace dodrzZujte mistni pfedpisy tykajici se elektronickych
zafizeni.
Likvidace baterif

Baterie odevzdavejte do zvlastnich recyklacnich kontejner(i az po Gplném vybiti.
Baterie NEVHAZUJTE do bé&znych kontejnerl na odpadky. Pfisné dodrzujte mistni predpisy
tykajici se likvidace a recyklace baterii.

Pokud baterii po nadmérném vybiti nelze zapnout, okam?zité ji zlikvidujte.

Pokud je tlacitko napajeni vypnuté a baterii nelze zcela vybit, obratte se na odbornou firmu
zabyvaijici se likvidaci/recyklaci baterii.

DJI Mavic 4 Pro splfiuje poZadavky certifikace C2. Existuji urité poZzadavky a omezeni pfi
pouzivani DJI Mavic 4 Pro v ¢lenskych statech EU, clenskych statech EFTA (EFTA, tj. Norsko,
Island, Lichten3tejnsko, Svycarsko) a Gruzii.

Model L3A, L3B
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Trida UAS 2
Maximalni vzletova hmotnost (MTOM) 1085 g
Hladina akustického vykonu 83dB

Maximalni otacky vrtule 8400 OTACEK ZA MINUTU

Prohl&dseni MTOM

MTOM dronu DJI Mavic 4 Pro (model L3A, L3B) je 1085 g, aby splfioval poZadavky C2.

Abyste splnili poZzadavky MTOM pro kazdy model, musite postupovat podle niZze uvedenych

pokyn(:

+  NEPRIDAVEJTE do dronu 7adné uZite¢né zatizeni kromé& poloZek uvedenych v &asti
Seznam polozek vetné kvalifikovaného pFislusenstvi.

+  NEPOUZIVEJTE 24dné nekvalifikované nahradni dily, jako jsou inteligentni letové
baterie nebo vrtule apod.

«  Dron NEMUZETE dodate¢né vybavit.

Seznam poloZek, v€etné kvalifikovaného piislusenstvi

Hmotnost
11,8 g (kazdy kus)

Polozka Cislo modelu Rozméry
1158F 267 x 147 mm
(préimér x stoupani

Vrtule

zavitu)

Inteligentni letova baterie

Karta microSD*
DJI Cellular Dongle 2*
Karta nanoSIM*

BWX341-6654-14.3
2

NEUPLATNUJE SE
IG831T
NEUPLATNUJE SE

62x44x128 mm

15x11 % 1,0 mm
43,5%23,0% 7,0 mm
8,8%12,3%x0,7mm

Priblizné 331 g

Priblizné 0,3 g
Priblizné 11,5 g
PFiblizné 0,5 g

* Neni soucasti originalniho baleni. Postup instalace a pouzivani DJI Cellular Dongle 2 naleznete

v pfislusném dokumentu.

Seznam nahradnich a vyménitelnych dill

DJI Mavic 4 Pro Propellers

DJI Mavic 4 Pro Intelligent Flight Battery

Pfimé vzdalené ID

ZpUsob prenosu: Wi-Fi Beacon
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»  ZpUsob nahrani registracniho ¢isla provozovatele UAS do dronu: Vstupte, klepnéte
na ==« >Safety (Bezpecnost) > UAS Remote Identification (Vzdalena identifikace UAS)
a poté nahrajte registracni Cislo provozovatele UAS.

Upozornéni tykajici se dalkového ovladace

Po odpojeni od dronu se indikator dalkového ovladace rozsviti Cervené. DJI Fly po odpojeni
od dronu vyda varovnou vyzvu. Dalkovy ovlada¢ po odpojeni od dronu a pfi delSi dobé bez
provozu zapipa a automaticky se vypne.

»  Zabrarite rudeni dalkového ovladace a jinych bezdratovych zafizeni. Ujistéte se, Ze
A je na blizkych mobilnich zafizenich vypnuta Wi-Fi. Pokud dojde k ruseni, co
nejdFive s dronem pfistante.

* Pokud dojde k neocekavané operaci, uvolnéte Fidici packy nebo stisknéte
tlacitko pozastaveni letu.

Informovanost o GEO

GEO Awareness obsahuje nize uvedené funkce.
Aktualizace dat UGZ (Unmanned Geographical Zone): Data FlySafe miZete aktualizovat

pomoci funkce automatické aktualizace dat nebo je do dronu uloZit ru¢né.

* Metoda 1: Prejdéte do Nastaveni v aplikaci DJI Fly a klepnéte na About (O) > FlySafe Data >
Check for Updates (Zkontrolovat aktualizace).
automaticky aktualizovat data FlySafe.

* Metoda 2: Pravidelné kontrolujte webové stranky svého narodniho leteckého Uradu
a ziskejte nejnovéjsi data UGZ, kterd miZete importovat do svého dronu.
PFejdéte do Nastaveni v aplikaci DJI Fly, klepnéte na About (O) > FlySafe Data > Import from
Files (Import ze soubor() a poté postupujte podle pokyn( na obrazovce a uloZte a importujte
UGZ data rucné.

-‘,‘Q"_— Po Uspé&sném dokonceni importu se v aplikaci DJI Fly zobrazi upozornéni.
Pokud se import nezdafi z divodu nespravného formatu dat, postupujte podle
vyzvy na obrazovce a zkuste to znovu.

GEO Awareness Map Drawing: Po aktualizaci nejnovéjSich dat UGZ se v aplikaci D)I Fly zobrazi
letova mapa s omezenou zénou. Nazev, platny ¢as, vySkové omezeni atd. |ze zobrazit
klepnutim na oblast.

Prohlaseni AGL (Above Ground Level)
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Vertikalni ¢ast Geo-Awareness mlzZe pouzivat nadmorskou vysku AMSL nebo vysku AGL.

Volba mezi témito dvéma referenénimi hodnotami je specifikovana individuaIiné pro kazdou
UGZ. Nadmorska vySka AMSL ani vySka AGL nejsou podporovany zarizenim DJI Mavic 4 Pro.
V zobrazeni kamery aplikace DJI Fly se zobrazuje vySka H, coZ je vy3Ska od bodu vzletu dronu
k dronu. Vysku nad bodem vzletu Ize pouzit jako pribliznou, ale mlze se vice ¢i méné lisit od

uvedené vysky/vysky pro konkrétni UGZ. Pilot na dalku zlistava odpovédny za to, Ze neprekroci
vertikalni limity UGZ.

%
[c%2]
R4
H
e .
< AGL (neni
Vzlet podporovano)
Chyba vysky

Z6ny GEO
Restricted Zone (Zakazana zéna)

V aplikaci DJI se zobrazi ¢ervené. Zobrazi se varovani a let je znemoznén. UA nemUze
v téchto zénach létat ani vzlétat. Zakdzané zony Ize odemknout, pro odemknuti napisté

na flysafe@dji.com nebo prejdéte na Unlock A Zone (Odemknout z6nu) na adrese dji.com/
flysafe.

20m
T
ObdrZeni varovéani E

)
100m . Omezeni maximalni rychlosti

P
<

Zakazana zéna t(

P¥i priblizeni:

1. ObdrZenf varovani

2. Nelze létat v

3. Po ru¢nim schvéleni mlzete podat zadost
na oficiélnich strankach DJI.

Pozemek G

Pfivzletu :

1. ObdrZenf varovani

2. Nelze vzlétnout

3. Po ruénim schvaleni mizete podat zadost na oficialnich strankach DJI.

Authorization Zones (Autorizované zény)
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V aplikaci DJI se zobrazi modre. Zobrazi se varovani a let je ve vychozim nastaveni omezen.
UA nem0iZe v téchto zénach létat ani vzlétat, pokud k tomu neni opravnén. Autorizované
zény mohou odemknout opravnéni uZivatelé pomoci ovéfeného Gctu DJI.

20m

— (T

Obdrzeni varovani E

).
100m  Omezeni maximaini rychlosti

4
<

Autorizované zény h
P¥i pfibliZeni:
1. ObdrZzeni varovani
2. Nelze vletét
3.V aplikaci D)l mizete rychle podat
Zé&dost telefonniho &isla.

Pozemek G

Altitude Zones (VySkové omezené zény)

VySkové omezené zény jsou z6ny s omezenou nadmorskou vySkou a na mapé se zobrazuji Sedé.
Kdyz se k nim pfibliZite, zobrazi se v aplikaci DJI varovani.

20m
I
VyékOVé Zény Obdrzeni varovani

Omezena
nadmorska vyika Imm ( ”(

Omezeni maximalini
rychlosti

-~

»
4
100m Omezeni maximalni rychlosti

1. Spolegnost UA muZe vzlétnout a vletét do
téchto z6n v urité vysce s varovnym

(j hiasenim.
2. Po ruénim schvéleni mizete pozadat o

Pozemek povoleni na oficialnich strankach DJI.

Enhanced Warning Zones (Rozsifené varovné zény)

Kdyz dron dosahne okraje zény, zobrazi se varovna zprava.
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Blizka oblast

RozSifené varovné zény 1
(Z6ny EU UGZ)

1. UA mize vzlétnout a vletét do téchto
z6n s varovnou zpravou, ktera
vyZaduje potvrzeni uZivatele.

E 2.UA maze vzlétnout a vletét do blizké

160 m oblasti s varovnou zpréavou.

>

40m

4

ObdrZeni varovani

Warning Zones (Varovné zény)

Kdyz dron dosahne okraje zény, zobrazi se varovna zprava.

Vystrazné zony I
1. UA mGZe vzlétnout a vletét do téchto zén s varovnym
hlasenim.

-

Pozemek

/N * Pokud dron a aplikace DJI Fly nemohou ziskat signal GPS, funkce GEO
awareness nebude funkéni. RuSeni antény dronu nebo zakazani autorizace
GPS v aplikaci DJI Fly zplsobi, Ze se nepodafi ziskat signal GPS.

Oznameni EASA
Pred si nezapomente precist dokument s informacemi o dronu, ktery je soucasti
baleni. DalSi informace o sledovatelnosti naleznete na nize uvedeném odkazu:

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-
publications/drones-informace-oznameni
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Plvodni pokyny
Tento navod poskytuje spolec¢nost SZ DJI Technology, Inc. a jeho obsah se mize zménit.
Adresa: 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen, Cina,

518055.

7.11 Informace o souladu s FAR Remote ID

Bezpilotni letadlovy systém je vybaven systémem Remote ID, ktery splfiuje poZzadavky 14 CFR

Part 89.

»  Dron automaticky vysilé zpravy Remote ID od vzletu az do vypnuti. Externi zafizeni, jako je
mobilni telefon nebo tablet, je nutné pfipojit jako zdroj informaci o poloze k mobilnim
zafizenim DJI bez integrovaného systému GNSS @a musi byt v popredi spusténa aplikace
DJI pro ovladani letu, napfiklad DJI Fly, a vzdy umoznit aplikaci pro Fizeni letu DJI ziskat
presné informace o své poloze. Pfipojené externi zafizeni musi byt minimalné jedno
z nasleduijicich:

+ Osobni bezdratové zafizeni s certifikaci FCC, které pro lokaliza¢ni sluzby pouzivad GPS
s SBAS (WAAS), nebo
+ Osobni bezdratové zafizeni s certifikaci FCC a integrovanym GNSS.

Také externi zafizeni musi byt pouzivan tak, aby nenarusovalo hlaSenou polohu a jeji
korelaci s polohou operatora.

» Dron pfed vzletem automaticky zahaji pfedletovy autotest (PFST) systému Remote ID
a nemUze vzlétnout, pokud PFST neprojde. @Vysledky PFST systému Remote ID Ize
zobrazit bud'v aplikaci DJI pro ovladani letu, jako je DJI Fly, nebo v brylich DJI.

* Dron sleduje funkénost systému Remote ID od predletu az po vypnuti. Pokud systém
Remote ID nefunguje spravné nebo dojde k poruse, zobrazi se alarm bud'v aplikaci pro
fizeni letu DJI, jako je DJI Fly, nebo v brylich DJI.

» Dron pouzivajici inteligentni letovou baterii neaktivuje systém Remote ID.

* Vice informaci o registraci dront a poZadavcich na dalkové ID naleznete na oficidlnich
strankach FAA.

Poznédmky pod ¢arou
[1] Mobilni zaFizeni DJI bez integrovaného systému GNSS, napfiklad DJI RC-N3 a DJI Goggles 2.

[2] Kritériem Uspé&Snosti pro PFST je spravna funkce hardwaru a softwaru pozadovaného zdroje
dat a radiového vysilace Remote ID v systému Remote ID.
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Navstivte stranky https://www.dji.com/support, kde se dozvite vice o zdsadach zaru¢niho
servisu, opravarenskych sluzbach a podpore.
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Kontakt
PODPORA DJI

Dovozce:

Beryko s.r.o.

Pod Vinicemi 931/2, 301 00 Plzen
www.beryko.cz

Homi

The terms HDMI, HDMI High-Definition Multimedia Interface,
HDMI trade dress and the HDM| Logos are trademarks or
registered trademarks of HDMI Licensing Administrator, Inc.

Tento obsah se mize zménit bez pfedchoziho upozornéni.
Stahnéte si nejnovéjsi verzi z

https://www.dji.com/mavic-4-pro/downloads

DJI a MAVIC jsou ochranné znamky spole¢nosti DJI.
Copyright© 2025 DJI V$echna prava vyhrazena.


https://www.dji.com/mavic-4-pro/downloads



